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Fig. I EI TCI000 en su caja.

Para guardar el instrumento en la
caja, girario hasta que los mandos
del movimiemto horizontal estén
sobre uno de los tornillos de la base
nivelante.

1. Introduccion

Wild T1000 y TC 1000 son teodolitos electronicos. EI ' TC 1000 es un
T 1000 con distancidémetro integrado. El anteojo es coaxial, por lo
que una sola punteria es suficiente para 1a medicidn de angulo y
distancia.

En condiciones atmosféricas medias y utilizando 11 prismas tiene
un alcance de 4 km. La precision en una medicion de distancia es

3mm + 2 ppm.

El T1000 es el elemento central de un sistema geddesico modular
Wild. Cualquier DISTOMAT se puede colocar ficilmente sobre el
anteojo.

Para la adquisicion de datos se pueden conectar al teodolito los
terminales de datos GRE. También se puede utilizar el médulo REC
Wild GRM 10 con la version del T1000/ TC 1000 que este dotada del

receptaculo para dicho moédulo.

Después de desembalar el nuevo instrumento, recomendamos pro-
ceder de la manera siguiente:

— (argar la bateria
- Desatornillar el tornillo de fijacién en el botdn giratorio

de la base mivelante
— Poner en estacion el instrumento

— Ajustar el DISTOMAT al anteojo (sdlo con ¢l T 1000)
— Apuntar al reflector
— Probar las funciones

Para aprovechar al maximo las posibilidades del aparato se reco-
mienda leer ia totalidad de este modo de empleo.



Fig. 2 Wild T {000

! Plomada optica, enfocable

2 Nivel esférico

3 Modulo de bateria o tapa

4 Nivel de Ia alidada

5 Pieza de union para el DISTOMAT

6 Torniflo de bloquieo para el asa
de transporte

7 Cierre de resorte para el asa

8 Sistema de enfoque aproximado/
preciso

Fig. 3 Wild TC 1000

! Torniffo nivelante

2 Teclado

J Visor optico

4 Asa para el transporte

3 Anteojo con MED integrado

& Optica coaxial para medicion de
dngulo y distancia

7 Boton del movimiento vertical

9 Ocular del anteojo, con cierre de

bayoneta

10 Visar optico

11 Indicadores

12 Teclado

13 Hembrilla de conexion para el
cable de la bateria externa y/
del terminal de datos GRE

8 Boton de blogueo del movi-
miento vertical

@ Boton def movimiento horizontal .

10 Boton de blogueo del movi-
mientc horizontal

11 Teclado en posicion 2 def
antegjo o receptdacuio para ef
modiitlo REC

12 Boton giratorio para bloguear ia
base nivelante



Kig. 4 Retirar fa tapa de pldstico
protectora situada sobre la pieza de
union del anteojo.

Fig. 5 Clavija compensadora para
DI 3000 y DIOR 3002
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2. Preparativos para la medicion

El TC 1000 no requiere preparativos. Antes de utilizar e! T 1600
con un DISTOMAT por primera vez s necesario:

2.1 Con DI1000, DI1001, DISS, DI1600, DI12000,
D12002, D13000, DIOR 3002

Retirar la tapa de plastico negra protectora de la pieza de unién
del anteojo del teodolito con ayuda de una navaja o de un destor-
nillador (fig. 4).

Colocar el DISTOMAT sobre el anteojo.

— Poner a cero €n el DISTOMAT los valores de ppm y mm

— Fijar la unidad de medida en el DISTOMAT en metros

— I[ntroducir en ¢l teodolito los valores ppm y mm

— Fyar en el teodolito los parimetros de la interface del DISTO-
MAT, con [ SET |[ 5 |26 [RUN

(rracias a un contrapeso, los DI5, DI11000, DI1600 v DI2000
permanecen equilibrados en cualquier posicion, El DI3000 y el
DIOR 3002 se equilibran con un mddulo compensador de muelle
(fig. 5). EI DIOR 3002 se puede equipar con un contrapeso para reali-
zar visuales hasta el cenit (fig. 6).

Con los DII000 antiguos hay que comprobar si los contactos
electricos se mantienen eldsticos. Si no es asi, hay que retirar los
dos tornillos pequenos situados a los lados de la pteza de contacto.



Fig. 6 DIOR300G2 con el contrapeso
y el accesoario laser GLZ |

Fig. 7 Cable de conexion entre
teodolito y DI4/DI4L

2.2 Con DI4, DI4L, DI5

Colocar el DISTOMAT sobre el anteojo:

— Poner a cero en el DISTOMAT los valores de ppm y mm
— Fjjar la unidad de medida en el DISTOMAT en metros
— Introducir en el teodolito los valores ppm y mm

— Ajuste en el teodolito de la interface del DISTOMAT,

con

SET

5 [25

RUN

Cuando se utilice un DI5 hay que retirar la tapa de plastico negra,
protectora de la pieza de unién del anteojo del teodolito, con la
ayuda de una navaja 0 de un destornillador y desatornillar los dos
tornillos pequefios situados lateralmente en la pieza de contacto

del DIS (fig. 4).

FlDI4 yel DI4L llevan una pieza de conexion y no de contacto eléc-
trico. Por eso, DlSTOMATyte&dﬂhtn deben unirse (opcionalmente)
por medio de un cable corto, art. n® 409 680, (fig. 7).

DI4 y DI4L solo muestran de forma univoca las distancias hasta
1999 m. Para la reduccién correcta de distancias mayores, hay gue
introducir antes de efectuar la medicién el numero entero (n) de
Kildmetros estimado, de la manera siguiente:

SET 5 |20!/RUN | n | BUN

Zonademedicion 1 a3 km n = 2
2adkm n =3
J3askm n =4
4a6kn n =25
etc. etc.




Fig. 8 Portaprismas de un prisma
GPH IA. Con el centro del reticulo
apuntar a la marca de punteria,
amarilla.

3. Punteria al reflector

3.1 Con el T1000

Cuando se utilice el T1000 con DI4, DI4L, DI5, DISS, DI 1000,
D11001, DI1600, 12000, DI12002 para la medicion de distancias
cortas se recomienda el portaprismas para un prisma, GPH A,

Para realizar una medicion sin errores, el rayo infrarrojo del
DISTOMAT debe ser paralelo a la linea de punteria del antegjo.
Véase la comprobacion y ajuste en el modo de empleo del corres-
pondiente distanciometro.

Una unica punteria es suficiente para realizar una medicion de
angulo y distancia con un DISTOMAT que esté bien ajustado.

Si se requiere un mayor alcance, hay que utilizar el portaprismas
de tres prismas, GPH3, o el de 11 prismas, GPH 1.

Respecto a los reflectores para el DI 3000, véase el modo de empleo
de este distanciometro.




Fig. 9 Popriaprismas de un prisma
GPH [ con la tablilla de punteria

GZT4 colocada. Con el centro del
reticulo se apunta al punto medic
del prisma.

3.2 Con el TC1000

Para la medicion de distancias cortas con el TC 1000 se recomienda
el portaprismas de un prisma GPH 1.

El punto de interseccidon de las aristas del prisma esta exactamente

‘en el punto de interseccidon de los eies horizontal y vertical del

reflector. Por lo tanto, ¢l prisma s¢ puede utilizar directamente
como marca de punteria en distancias cortas.

Para apuntar sin errores a un reflector situado a distancias mayores
se recomienda colocar la tablilla de punteria GZT4 sobre el mon-
tante del portaprismas GPH 1.

En la fibrica se ajusta el anteojo del TC 1000 de manera que el
rayo infrarrojo del distancidbmetro coincida con la linea de punteria
del anteojo, Cuando ¢l centro dei reticulo del TC 1000 apunta al
punto medio del reflector, la seial se recibe de manera Optima.

En la medicién de distancias mayores hay que utilizar, lo mismo
que con el T1000, un portaprisma de tres prismas GPH3 ¢ uno
de 11 prismas GPH11.
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4. Manejo del instrumento sin efectuar
registro

4.1 Medicién de dngulos vy distancias

Conecta el instrumento. En el indicador aparece brevemente la ver-
ston software y a continuacidén se miden ambos Angulos.

Desconecla ¢l instrumento. El instrumento se desconecta automa-
ticamente a los tres minutos de apretar la ultima tecla.

Enciende/apaga la iluminacién del indicador y del reticulo. Apre-
tando [ REP_|una sola vez se cambia la intensidad de la luminacién
del reticulo, de 0 a 3. Con [RUN | se memoriza el nuevo grado de
iluminacion.

Muestra en ¢l indicador la tensién de la bateria, 1 —9.

Termina la funcién de comprobacidén. Borra cifra por cifra intro-
ducciones erréneas que aun no havan acabado con [RUN || Borra
mensajes.

Se visualiza el Angulo Hz, considerando automaticamente la correc-
cidn del error de colimacidn, v la distancia horizontal,

Se visualiza el Angulo V, corregido del error de indice automatica-
mente, y la distancia geométrica.

Fija la unidad angular. Presionando cada vez [ REP
dad anguiar a la siguiente, segun la secuencia:
400 gon
360° sexagesimales (decimal)

360° sexagesimales
6400 milésimos

se cambia la uni-




[ SET |[Hzg ] * [RUN] Pone a cero la lectura del circulo horizontal.

SET ][ Heg | 245.573 [ RUN Fija la lectura del circulo horizontal en 245.573 gon (245° 57" 30).
[ntroduciendo un valor negativo se cuenta en sentido contrario a las
agujas del reloj.

SET 5 141 [AuN J{ rRer IRUN] Fijala unidad de distancia en metros o pies. Presionando unasola vez
|_REP | se cambia la unidad de medicion,

[ SET ] ppm [RUN ] mm Introduccién del factor de escala y de la constante de prismas.
Intervalo £999 mm.

[ seT || PP i ppm [RUN | [AUN ]| Introduccion del factor de escala. Intervalo 399 ppm.

(DIST ] Realiza medicion de distancia. Mientras dura la medicidon aparece
en la parte superior del indicador de la derecha un trazo horizontal.

DSP | [Hz & Indicacion del angulo horizontal y de la distancia horizontal.

REP | [ DIST Realiza mediciones por ¢l metodo de seguimiento,

 STOP Deliene ¢l programa de medicion de distancias.
"SET ][5 169 [RUN I REP T RUN | Asigna a la tecla [ DIST] un programa de medicion determinado.Solo

¢s valido para TC 1000, DI12000/D12002 vy DI13000.

DIST Medicion normal de distancia.

DI Medicion rapida.

DIL Medicion repetitiva, con indicacion de la media aritmética de
las mediciones realizadas, ¢l numero {(n} de medi clones y la
desviacion tipica (d) de una medicion aislada, en mm.

En el indicador aparecen n y d con [TEST]| &, durante la
medicion de distancia o despucs de ella.

ATENCION: Al conectar el instrumento la tecla [ DIST | esta siempre
en ¢l programa DIST de medicidon normal de distancia,

11




RUN

RUN

Eo No
SET ] |9,
N
SET E‘LD”
DIST
DSP | | H =
DSP | EN
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4.2 Altitud y coordenadas del punto visado

RUN

AUN

RUN

H

RUN

Introduccion de las coordenadas Eg y Ny del punto estacién,
S1se quiere fijar un valor en 0.000 m, basta con introducir el
punto decimal.

Introduccidon de las coordenadas y de la altitud del punto
estacion

Comienza la medicidén de distancia.
Indica altitud del punto visado y la diferencia de altitud.
Indica las coordenadas del punto visado.




DIST

DSP

H 1

REC

4.3 Determinacion de alturas
por ¢l método de seguimiento (tracking)

Las alturas de objetos alejados como, p.€j., cables de alta tension,
se¢ pueden determinar de la forma siguiente:

Situar el reflector debajo del objeto.
Visar e] reflector con el instrumento.

Comienza la medicion de distancia,

Indicacién de la altitud y de la diferencia de altitud (medicién
original).

Dingir el anteojo al cable de alta tensién. En los indicadores apa-

recen el altimo valor calculado para la altura y la diferencia de
altura al cable,

Estos valores no s€ pueden registrar.
Se registra la medicidn original.

13



4.4 Determinacién del error de indice vertical

El error de indice vertical se determina y memoriza en la fibrica
antes del suministrar el aparato. El valor memorizado se tiene en
cuenta en cada medicién de angulos verticales. En cualquier
momento s¢ pucde determinar y memorizar de nuevo el error de
indice vertical,

SET 5 |10 [RUN Aparece en el indicador ¢l altimo valor memorizado del error de
indice vertical,

En la posicion | del anteojo apuntar al punto sefalado.

RUN Borra el indicador.

Apuntar al mismo punto en la posicién 2 del anteojo.

RUN Indicacién del nuevo error de indice vertical,

RUN | O Se memoriza el nuevo valor.

CE ‘Termina la funcién. Se conserva el antiguo valor del error de indice
vertical.

14



SET

RUN

RUN

RUN

CE

11

AUN

4.5 Determinacién del error de colimacién horizontal

Lo mismo que el error de indice vertical, el error de colimacién se
determina y memoriza en la fabrica para cada instrumento antes
del suministro, El valor memorizado se tiene en cuenta en cada
medicién de dngulos horizontales. En cualquier momento se puede
determinar vy memorizar el error de colimacion.

Indicacion del altimo valor almacenado del error de colimacion.

En la posicion 1 y con el anteojo aproximadamente horizontal,
apuntar a un punto bien determinado.

Borra el indicador.

Apuntar al mismo punto en la posicidén 2 del anteojo.
Indicacidén del nuevo error de colimacién,

Se memoriza el nuevo valor.

Termina la funcién. Se conserva el antiguo valor del error de coli-
macion.

15




Fig. 10 TC1O00 con conexion con
cable al GRE y a la bateria
pequefia GEB7(
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5. Manejo del instrumento efectuando
registro

5.1 Terminal de datos Wild GRE

Si se utiliza el modulo de baterta para el suministro de corriente
al instrumento y al GRE, hay que conectar el GRE al instrumento
con ¢l cable de transferencia de datos de 1.2 m (art. 012 407 678) o de
S m (art. n2 424 248).

Cuando se utilice una bateria externa se necesita el cable de bateria
y de transferencia de datos, art. n 409 684 (fig. 10).

5.2 Moédulo REC enchufable Wild GRM 10

El T1000/ TC 1000 esta disponible en dos modelos: con teclado e
indicadores en las dos posiciones del anteojo, o con teclado ¢ indi-
cadores en la posicién 1 del anteojo, y la toma para enchufar el
médulo REC, en la posicion 2. El médulo REC se mangja desde
el instrumento.




SET 5
SET b
SET 7]
SET REC
SET REC
SET REC
SET REC
£2 1 RUN | 83

74

RUN

REP

RUN

76

RUN

"REP !

RUN

78

RUN

RUN

99

RUN

REC

+99

RUN

REC

RUN

REC

11

BUN

81

RUN

RUN

RE

c

5.3 Introduccién de datos en el instrumento

Elige configuracion del teclado para la interface. Apretando una sola
vez| REP |se cambia la configuracién del teclado T 1000 o T2000. Para

utilizar los programas de aplicaciones Wild PROFIS es necesario
haber fijado T2000 y disponer del GRE.,

Elige la unidad de registro. Apretando una sola vez [ REP
del registro con el GRE al registro con el mddulo REC,

Fija en el instrumento los pardmetros estandar:
2400 baud, paridad par, CRLF

Fija el formato de registro estandar:
N¢ de pto. | Angulo Hz | Angulo V P
Wi=11 Wi=2] Wi=22 Wi=31
Borra el formato de registro que estaba fijado.

se pasa

ppm mm
Wi=51

Introduccion de un formato de registro cualguiera.

Fija el formato de registro siguiente:

N2 de pto. E N H
Wi=11 Wi=81 Wi=82 Wi=§3

Wi=11 Numero de punto  Wi=33 Diferencia de altura
Wi=21 Angulo horizontal Wi=5] ppm, mm

Wi1=22 Angulo vertical Wi=81 Coordenada Este
Wi=31 Distancia oblicua Wi1=82 Coordenada Norte
Wi=32 Distancia horizontal Wi=83 Altura

Punto
visado

17



Fig 1] Modulo REC enchyfable
Witd GRM 10

Fig. 12 Colocacion del médulo REC
en el teodolito. Para sacarlo hay
que presionar el médulo REC
liperamente hacia adelanie.
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51 no se ha fijado el formato de registro estdndar, aparece en el
indicador «QOK?™ antes de registrar por primera vez. Apretando de
nuevo [ REC ] se confirma el formato de registro y se registra el
bloque de medicion.

Los valores, antes mencionados, se mantienen en la memoria del
instrumento después de | OFF |,

Un bloque de medicion puede contener hasta § palabras: Véanse

mds identificaciones de palabra (W1) en ¢l manual de instrucciones
de GIF10.



SET

FORM

SET

MODE

SET

MODE

=ET

MODE

SET

FORM

ST

MODE

5.4 Introduccién de datos en el instrumento de

registro

Para el médulo REC no hay que hacer ningun preparativo. En el
GRE es necesario introducir lo siguiente:

Iniroducir en el GRE 3:

4 « [RON | [REC Borra el formato de registro que estaba fijado.
70 [ RUN | 2400 [RUN | [RUN | Velocidad de transmision: 2400 baud.
71 [Run] 2 [RUN ] [RYN | Paridad par.
T3 [RUN ] 1 [RUN | RUN | CRLF
Introducir en el GRE 4:
I » [RUN][REC Borra el formato de registro que estaba fijado.
RUN | [RUN Fija los parametros estandar; 2400 baud, paridad par, CRLF

18

19



DSP

NH

SET

MNRg

SET

NRq

NR

NR
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-

n2 [ RUN

4+ I'RUN

RUN

RUN

5.5 Registro de un bloque de medicién

El manejo del instrumento v de la unidad de registro, incluyendo la
introduccidn de informacién adicional de tipo numérico, tal como
numeros de punto, bloques de cddigo, observaciones, etc., se realiza
desde el instrumento.

Numeracion de los puntos
Indicacion del numero del punto.

Introduccidén de un numero de punto. Después del registro de
cada bloque de medicién se incrementa automaticamente en una
unidad.

La numeracion correlativa de los puntos decrece en una unidad
(para la observacion de los puntos en orden inverso).

Se interrumpe la numeracion correlativa de puntos y se introduce
un nimero de punto individual.

Borra el nitmero de punto mtroducido individualmente y continda
con la numeracidon correlativa,



DIST

REC

ALL

REP

REC

REF

ALL

Medicién y registro
Efectua la medicion de distancia.

Registra el bloque de medicidn. El Angulo horizontal registrado se
refiere a la punteria realizada en el instante del registro. EI 4ngulo
vertical registrado se refiere a la punteria correspondiente al instante
de terminar la medicidén de distancia.

Efectua la medicion de distancia, registra el bloque de medicidn e
incrementa en una unidad la numeracion correlativa del punto.

Astgna al bloque de medicion el mismo numero de punto que al
bloque anterior,

21



CODE| n? de codigo

RUN

REC

RUN

cobE| n? de codigo

... Info 4 [ AUN | [ REC

22

Info 1

5.6 Registro de un bloque de cédigo

Con los bloques de cddigo se pueden registrar numeros de codigo
¢ informaciones numéricas que sean necesarios para el proceso
postenor de los datos.

Introduccion de un nimero de codigo.

RUN

Introduccién de un nimero de cédigo con informaciones comple-
merntarias. 5S¢ pueden introducir, como maximo, cuatro informa-
ciones. Los nimeros de ¢dédigo v las informaciones pueden conte-
ner signo y § citras como maximo. No se pueden introducir puntos
decimales.

5.7 Introduccién de palabras REM con Wild GRE

Con las palabras REM se pueden registrar informaciones junto con
un bloque de medicién. En el formato de registro del GRE deben
definirse Wi=71 hasta Wi=74, Las palabras REM se irdn regi-
strando con cada bloque de medicién mientras no sean cambiadas.

Véase laintroduccion de palabras REM en el manual del terminal de
datos: GRE.



DATA

RUN

DATA -+— — RN

DATA || FIND | n2 | RUN

SET 5 109 RUN] | RUN

5.8 Visualizaciéon en el indicador
de los datos memorizados

Veanse los comandos de indicacidn para las unidades de registro
GRE en los correspondientes manuales de instrucciones.

Los datos almacenados en ef médulo REC se pueden mostrar en
el indicador mediante [DATA],

Cambia el instrumento al modo DATA.
Acaba la funcién DATA.
Indicacion palabra por palabra, hacia adelante o hacia atrés.

Busqueda del altimo bloque que contiene numero de punto
indicado. EI comando [FIND] revisa ¢l contenido de la memoria,
empezando por el final.

5.9 Borrado de datos en el médulo REC

Borra todo el contenido del médulo REC. No es posible un borrado
parcial de solo ciertos datos.

23




TEST | O

TEST ) ]

TEST | §

[TEST] 8

[TEST | O
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6. Comandos de comprobacion

Se puede acceder a los programas de comprobacion que se mencio-
nan a continuacion. Los programas se tenminan con | _CE

Indicacién de la tension de la bateria (1-9); 9 indica que la bateria
estd totalmente cargada. Cuando la carga de la bateria estd baja,
aparece «<BAT» en el indicador 2, Cuando la tensidén de la bateria
baja de 10.9V, aparece el mensaje 12 y el teodolito se desconecta
automaticamente cuando se aprieta la tecla siguiente.

Control de los elementos del indicador.
Situa al DISTOMAT en modo Test. Con DI4, DI4L o D120, apretar

TEST | en el distanciometro.

Indica el nimero de mediciones (n) realizadas y la desviacion tipica
(d) [mm] de una medicién independiente, durante ¢l programa de
medicion DIL y después de él. Solo valido para TC 1000 y T1000 con
DI12000/DI2002 o DI3000.

Mide la distancia oblicua, pero sin realizar medicién angular. Solo
valido para TC1000,




7. Comandos SET (MODE)

Sucesion de comandos: [ SET

5

SET

B

SET

5

Z; [RUN
Z, [BUN]) Z, [RuUN] §
Z; [Run [ REP i RUN

En lugar de introducir Z,, se puede elegir la funcion deseada apretando
¢l numero de veces que sea necesario.

la tecla

REP

Z, | Significado ) Z Significado i
10 | Indicacién del error de indice vertical
(véase 4.5).
] ] Indicacion del error de colimacién
(véase 4.60)
17 | Desconecta alarma de péndulo. 0 OFF
Al conectar el instrumento, [a alarma l ON; si el instrumento estd mal nivelado,
estd siempre conectada. aparece ERROR 58.
20 | Introduccion de la distancia estimada 0-9 | Véase la tabla en 2.2.
en kilometros, para distancias de mas de No es posible la introduccidon mediante
2 km, cuando se utilizan D14 o DI4L. [_REP_].
25 | Interface para Di4, DI4L, DI5.
26 | Interface para DISS, DI 1000, DI 1001,

DI1600, DI2000, DI12002, DI13000,

DIOR 3002,
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Z: | Significado ~ 2, Significado
30 | Senal acustica. Al conectar ¢l aparato, () OFF
la sefial acustica esta siempre conectada. i ON
40 | Fija la unidad angular. 2 400 gon
3 360° sexagesimales (decimal)
4 360° sexagesimales
5 6400 milésimos
41 Fija la unidad de medida de distancias. 0 metros
| ptes
49 1 Indicacidon de la frecuencia actual
de medicidén
69 | Selecciona el programa de medicion de 0 medicion normal DIST
distancia con TC 1000, DI2000, DI12002 ] medicion rapida DI
DI13000. 2 medicion continuada DIL
70 | Fija la velocidad de transterencia 0 110 baud
] 300 baud
2 600 baud
3 1200 baud
4 2400 baud
5 4800 baud
6 REP
7 3600 baud
71 Fija la pandad. ( no hay comprobacién de paridad
| impar
2 par

20




Z | Significado Z, Stgnificado
73 | Fija el caracter de parada. 0 CR
| CRLF
74 | Elige configuracidn 0 T 1000
del teclado 1 T2000. Para utilizar el GRE con
los programas Wild PROFIS
75 | Fuya el protocolo para conextdon directa 0 sin protocolo, DATA
a computador, impresora, etc. Al conectar 1 con protocolo, comm
el teodolito, esta fijado 1.
76 | Flige la unidad de registro. 0 GRE
1 moduio REC
78 | Fija valores estandar:
2400 baud, paridad par, CRLF
79 | Diareccidn del instrumento cuando 0—-9 | Direcciones individuales de los instru-
hay varios teodolitos conectados mentos
al mismo computador.
95 Desconecta la desconexiéon automatica. 0 Desconexion a los 3 minutos de apretar
Al conectar, el teodolito tiene fijado 0. la ultima tecla.
| No hay desconexidon automatica.
98 | Transfiere datos desde el modulo REC
al GRE.
39 | Borra todos los datos en el modulo REC | [£]]«

y 1o inicializa.
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Fig. {3 Lector Wild GIF 0
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8. Transferencia de datos desde
el médulo REC a un computador

[.os datos almacenados en el mdédulo REC se pueden transferir a
un computador de la manera siguiente:

8.1 Con el lector Wild GIF10 o GIF12

Se trata de interfaces para el intercambio de datos entre ¢l moédulo
REC y un ordenador. En el GIF10 los datos se pueden visualizar,
copiar o borrar. Bl GIF 12 funciona en conexion con un IBM PC o
compatible y es controlado por el ordenador.

En el campo, en lugar de conectarlo a la red, se puede alimentar
el GIF10 con una bateria de 9V, que permite aproximadamente
12 horas de funcionamiento.

Para mas detalles, véase el manual de empleo del GIF 1.




Fig. i4 Transferencia de datos
desde el modulo REC al GRE

Fig. 15 Transferencia de datos
desde el GRE a un computador

8.2 Terminal de datos Wild

Los datos se pueden transferir desde el modulo REC a un terminal
de datos GRE y desde alli a un computador.

Para conectar el instrumento a un GRE, hay que introducir en el
instrumento 1os pardmetros estandar [ SeT 5 ] 78 [RUN][RUN |,

Véase 5.4 la introduccion de datos en el GRE.

Para transfenr datos desde el médulo REC al GRE, se introduce
SET 5 | 98 [RUN | en el instrumento.

Para mas detalles sobre la transferencia de datos desde el GRE a un
computador, véase el manual del GRE.
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Fig. 16 Transferencia de datos
desde el madufo REC a un com-
putador
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8.3 Conexidén directa

Desde el médulo REC se pueden transferir los datos a un compu-
tador directamente a través de las interfaces GIF2 o GIF7. El flujo
de datos sélo es posible en una direccion.

Los parametros que se fijen en el instrumento deben coincidir con
los del computador,

Los datos almacenados en el modulo REC se transfieren al com-

putador con el comando | SET 5 |98 [RUN |

El computador se puede preparar para la transferencia de datos
con ¢l siguientie programa minimo (s0lo para computadoras con
sistema operativo DOS):

10
20
30
40

50.

60
70
80
90

OPEN "COM1:2400.E,7,2,LF, CS,DS,CD" AS #1
INPUT "Filename ";F$§

OPEN F$ FOR OUTPUT AS #2

ON ERROR GOTO 50

LINE INPUT #1,A$

LINE INPUT #1,BS$%

PRINT A%

PRINT #2,6 A%

PRINT #1,"?"

100 GOTO 50

Para mas detalles sobre la correcta utilizacién de las interfaces
GIF2/GIF7, véase el manual del GRE.




9. Mensajes y errores

Los errores se indican de la forma siguiente;

Error XX Manejo errdneo del teodolito o fallo en el funcionamiento del mismo
Error XX Mensaje de error en la unidad de registro
Error 2XX Mensaje de error en el distancidbmetro

Error Causa Medidas a tomar
01 Comando [ SET_j no vahido CE_|, corregir la entrada
02 La determinacién del error de indice CE ), comenzar en la posicion 1
vertical o del error de colimaciéon no ha
empezado en la posicion 1 del anteojo
03 Entrada incorrecta CE_|, corregir la entrada |
04 Error de indice vertical o error de CE ), determinar de nuevo error de indice
colimacion > 1gon vertical o error de colimacion
05 REC | durante la medicion de distancia CE_][cE ], repetir la medicion
06 REP | [REC | es imposible, pues no hay CE
numero de punto previo
09 Se ha llegado al nimero de punto CE I en numeracidn ascendente,
09999 999 (numeracién ascendente) o al ¢ | el proximo numero serda (; en numeracion
(numeracion descendente) descendente, 99999999
12, 212 La tensién de la bateria es demasiado Apretar una tecla para desconectar ¢l
débl {10.9V) teodolito.
14 Comando no permitido durante 1a CE CE | repetir la medicion
medicién de distancia
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Error Causa Medidas a tomar
21 Error de paridad o velocidad de trans- CE | comprobar los parametros fyjados v la
mision errénea en la recepcion de datos conexion del cable
221-226 | Error de interfase en el distancidmetro (_CE_J: si persiste el error, avisar al servicio
técnico
22 En el modo de comandos, al apretar CE |, comprobar la conexion del aparato al
REC | ¢l teodolito no recibe «?» GRE o al computador v los parimetros
fijados
24 Se ha transterido un niimero de datos CE
excesivamenie grande, desde un instru-
mento externo. La maxima cantidad de
datos, incluido CR LF, consta de
80 caracteres
25,26,29 Error en los parametros ce |, comprobar la conexidn del aparato y
los parématms fijados (como en el error 22)
31 Eleccion equivocada de interface CE |, véase[seT |[[_5 256 26
36 Demasiados datos desde el DISTOMAT Ce |, comprobar parametros fyados en
distancidometro y la conexion
39 El DISTOMAT no responde con «». CE_|, comprobar parametros fljados en
distanciometro y la conexidon
41 Pardmetros mal lijados en el DISTOMAT CE |, fyar en el distanciémetro:
metros, ppm =0, mm =0
5057 Error en el sistema de medida de dangulos CE |; s1 pérsiste el error, avisar al servicio
técnico
252, 253 | La temperatura interna del teodoliio OfFf |, dejar enfriar (o calentar) el instru-
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Error

Causa

Medidas a tomar

235
256

58
60

6]
62

09

71

12

73

74

75

Falta de senal del distanciometro

Programa de medicion DIL: diferencta
con la ultima medida > 99.9 mm

El aparato no estd bien nivelado

No se puede borrar Wi, pues no aparece
en el formato de registro

Se ha llegado al maximo de 8 Wi
W1 no valida

Ei formato de registro no contieng
ningun n2 de punto

Los valores requeridos no estan
almacenados bajo ¢se numero

La memoria del modulo REC esta casi
llena: aun se pueden registrar otros
20 bloques

No existe el n? de punto buscado

La memoria del modulo REC esti llena;
no se¢ ha registrado el ultimo punto

La bateria interna del module REC
esta muy débil

CE

, elevar numero de prismas.

CE

, repetir la medicion

CE

, nivelar el instrumento

CE

, comprobar formato de registro

CE

LCE |, corregir la entrada

CE

, fijar Wi=11

CE

CE

. se trata de un aviso previo que se

repite después de cada bloque siguiente

CE

CE

, colocar un nuevo modulo REC

CE

, copiar los datos; los datos se

mantienen unos dos meses.
Avisar al servicio tecnico.
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Error Causa Medidas a tomar
76 Error de funcionamiento del CE |, s1 persiste el error, seleccionar los
moddulo REC datos y avisar al servicio téenico
77 Formato de datos errdneo en el [_CE ], comprobar formato de datos
modulo REC o en l4 transferencia a él
78 Modulo REC no definido como unidad CE |, tijar correctamente [ SET [[ 5 |76
de registro
79 Faita el modulo REC CE |, insertar el moédulo REC
80 No es posible el registro en el modulo CE |, fijar Wi=11
REC sin numero de punto
82 Los datos no se pueden mostrar en CE | tener en cuenta el nimero de
¢l indicador digitos de la parte entera
89 La temperatura del aparato es OFF |, dejar enfriar el aparato
demasiado alta
270-299 | Error instrumental CE |, si persiste el error, avisar al servicio
tecnico
92-98, 9 A| Errores del sistema OFf [ oN i, repetir la medicion: si
persiste el error, avisar al servicio técnico
9C-9E | Errores de la EEPROM QFF || ON [ si persiste el error, avisar al
servicio técnico
OF El aparato esta mal inicializado OFF |, avisar al servicio técnico
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10. Advertencias importantes

No dirigir nunca el anteojo del TC 1000 o del T1000 con el Distomat
hacia el sol, porque se pueden dafiar los diodos.

Con intensa radiacidn solar se recomienda proteger el aparato con
un parasol pues si s¢ calienta demasiado, decrece el rendimiento
del diodo emisor, descendiendo el alcance del instrumento.

Para un rendimiento optimo del sistema receptor en distancias
largas se recomienda proteger los reflectores de la radiacion solar
intensa.

En el campo del anteojo no debe ser visible nada mas que un
reflector. Si hay varios reflectores en el rayo de medicién, pueden
presentarse medidas erréneas debido a la mezcla de las sefiales.

Algunos aparatos de radio pueden producir errores en la medicidn
de distancias cuando se aprieta la tecla «transmisién» cerca de un
distanciometro. Se recomienda comprobar que la radio no causa
interferencias en el instrumento y, dado el caso, no transmitir
durante la medicion.

Proteger el modulo REC de la radiacidn solar directa (temperatura
maxima +70°C).

Cuando el TC 1000 es alimentado porla bateria interna, con baja ten-
sion, Juego del comando{ DisT | el distancidmetro asicomo el TC 1000
se desconectan automaticamente, de otra manera aparece el men-
saje: Error 12.
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11. Comprobaciones y ajuste

11.1 Tripode

Las uniones entre la madera y el metal deben estar siempre firmes.
Si fuese necesario, se aprietan con moderacion los tres tornillos de
vaso con la llave Allen de la bolsa del tripode o de la tapa protec-
tora amarilla (fig. 17).

La articulacion puede ajustarse con la misma llave (2], en fig. 17).
Las tres patas deben tener las articulaciones bien ajustadas. Si el
tripode se levanta del suelo con las patas separadas, éstas deben
mantenerse en e€sa posicion.

11.2 Nivel de la alidada

Nivelar ¢l instrumento. Si el nivel estd bien ajustado, el centro de
la burbuja quedard en la mitad de la graduacion. Si et punto de
tangencia queda excéntrico en mas de un intervalo, hay que ¢orre-
girlo girando el tornillo de ajuste con la clavija de ajuste (fig. 18).




11.3 Nivel esférico en la base nivelante

Nivelar el instrumento. Sacar el teodolito de la base nivelante. Si
la burbuja del nivel esférico no se encuentra dentro del ¢circulo de
ajuste, se corrige con una clavija de ajuste en los dos tornillos con
taladros en cruz de la base nivelante (fig. 19). Al girar un tornillo
de ajuste hacia la izquierda, la burbuja va en esa direccién, si se
fe gira hacia la derecha ia burbuja se aleja. Se gira primero un
tornillo de ajuste hasta que el centro de la burbuja esté en la linea
imaginaria punto central del circulo de ajuste — segundo tornillo,
y entonces s& ajusta ia burbuja con el otro tornillo exactamente
en el circulo de ajuste. No hay que girar los tornilios mis que [o
necesario para ¢l ajuste.

11.4 Error de colimacion

La linea de punteria se ha ajustado en la fibrica todo lo posible.
Una vez determinado y memorizado el error residual, se tiene en
cuentia automaticamente en cada medicion angular (vease 4.5),

Si el error de colimacién supera los 10 mgon (30), debera ser
ajustado en un taller Wild,

St uno mismo quiere ajustar el error de colimacidon en e[ T 1000, se
desenrosca la parte trasera del manguito de enfoque ([1), fig. 20).
Tras visar €l punto se introduce ¢l comando [_SET 5 |11 [RuN
se adiciona algebraicamente (si la punteria se realiza en la posicién 1)
o se resta (en la posicidn 2) €l error de colimacién a la lectura del
circulo horizontal y se fija con el boton de movimiento horizontal
el valor calculado.
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Fig. 20  Ajusie del error de colima-
cion

I Manguito de enfoque

2 Tornillo izquierdo de ajuste

3 Tornifio derecho de ajuste
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Si el trazo vertical queda a la 1izquierda del punto visado, se suelta
un poco ¢l tornillo de ajuste situado a la izquierda del ocular del
antegjo con la clavija de ajuste. En la misma medida se aprieta el
tornillo derecho y se controla el efecto en el anteojo. Se corrige asi,
paso a paso, hasta que el trazo vertical y el punto visado coincidan.
Debe evitarse apretar en exceso los tornillos. A continuacion se
repite la comprobacién para control y se vuelve a enroscar ¢l man-
guito de proteccidn.

Al terminar el ajuste debe determinarse de nuevo el error residual
y almacenarlo en memoria, segun se describe en 4.5.

En el TC 1000 no se puede ajustar de esta manera la linea de pun-
teria porque si se hiciera, la linea de punteria dptica ya no serna
paralela al rayo infrarrojo del distanciémetro.

La linea de punteria se ha ajustado en la fAbrica todo lo posible. Una
vez determinado y memorizado el error residual, se tiene en cuenta
automaticamente en cada medicion angular (véase 4.5).

No es posible el ajuste mecanico.

11.5 Error de indice vertical

Se determina y memoriza de acuerdo con lo expuesto en 4.4,

11.6 Plomada dptica

La plomada ¢éptica de la base nivelante debe controlarse regular-
mente. Cualquier desviacion de su linea de punteria respecto al eje
vertical del teodolito conduce a errores de centrado.
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Fig. 22 Sentido de giro de los torni-
fios de ajuste en la plomada dptica

Comprobacién con la plomada de corddn

Colocar el instrumento en el tripode y nivelarlo. Colgar la plomada
de corddn. Colocando la plomada en diferentes posiciones del
manguito de centrado se pueden constatar excentricidades de la
plomada. La precisién de centrado es aproximadamente de 1 mm.
Al retirar la plomada de cordén, el reticulo de la plomada dptica
debe coincidir con el punto marcado. 81 no es asi, debe ajustarse
la plomada oOptica.

Comprobacién por giro de la base nivelante

Situar el instrumento sobre el tripode y nivelarlo con el nivel de
la alidada. Con un lipiz afilado dibujar la linea de contorno de la
plataforma de la base nivelante sobre la cabeza del tripode. Marcar
la proyeccion de la plomada optica sobre un papel milimetrado fijo
en el suelo. Girar la base nivelante 120° y encajarla dentro delalinea
de contorno marcada. Apretar el tornillo de fijjaciéon central, nivelarel
instrumento y marcar la proveccion del centro del reticulo. Repetir
el procedimiento en la tercera posicidn de la base nivelante,

Si los tres puntos marcados coinciden, la plomada optica estd bien
ajustada: si, por el contrario, se obtienen tres puntos, se ajusta el
reticulo al baricentro del triangulo que forman. Se puede alcanzar
una precision de 0.5 mm.

Ajuste

Girando conjuntamente los dos tornillos (fig. 21) con el destornilia-
dor, se ajusta paso a paso el reticulo de la plomada optica sobre el
punto marcado en el suelo. Véase en la fig. 22 el sentido de giro de
1os tornillos de ajuste.
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12. Cuidado y almacenamiento

Transporte: Para el transporte en tren, barco ¢ avidon hay que
embalar ¢l instrumento a prueba de golpes. Si es posible, debe
utilizarse el embalaje original Wild.

Limpieza y secado: Antes de proceder a la limpieza soplar ¢l polvo
de las lentes o prismas. Los objetivos oculares y prismas hay que
tratarlos con sumo cuidado. Para la limpieza ha de utilizarse un
panto limpio y suave. Se puede empanar el cristal antes de lim-
piarlo. St €s necesario, humedecer ligeramente el pafno en alcohol
puro. No utilizar ningin otro tipo de liquido. No se debe tocar
nunca el cristal con los dedos.

Cables ¥ enchufes; Limpiarles de vez en cuando. Los enchufes no
deben tenerse sucios y hay que protegerlos de la humedad. Lavar
con alcohol puro los enchufes sucios v dejarlos secar bien.

Prismas empafiados: Silos prismas estin mas {rios que la tempera-
tura ambbente, hay que calentarlos durante algun tiempo, p.e€j.,
bajo la chaqueta o en el coche. No basta con sélo secarlos.

Almacenamiento: Desembalar en casa el instrumento mojado.
Limpiar v secar el instrumento, estuche, revestimiento interior v
accesonos. Embalar de nuevo ¢l equipo solo cuando esté completa-
mente Seco.



SET

ppm
mm
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IMIm
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13. Constante de prismas
y correccion de escala

13.1 Constante de prismas (mm)

Para que la distancia que aparece en el indicador sea correcta, debe
{ijarse antes de cada medicion la constante correspondiente al tipo
de prisma utilizado. El valor de la constante para los prismas cir-
culares Wild es () mm.

Cuando se utilicen reflectores de otro fabricante debe determinarse
primero la constante de prismas, midiendo una dlStﬂﬂCld previa-
mente conocida.

13.2 Correccién de escala (ppm)

Con la introduccidn de una correccién de escala se pueden aplicar
las reducciones que son proporcionales a la distancia como, por
ejemplo, la correccidn atmosférica, la reduccion al nivel del mar o
la distorsidn de la proyeccion.
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13.2.1 Correccién atmosférica AD,

La distancia indicada es correcta solo si la correccidon de escala
imtroducida, en mm/km, corresponde a las condiciones atmosféricas
reinantes en el momento de la medicion.

La correccion atmosférica tiene en cuenta la presion atmosférica y
la temperatura del aire.

S1 se quiere determinar la correccidn atmosférica con una precision
de 1 ppm, debe medirse la temperatura del aire con una precision
de 1°C y la presion atmosférica, con una precision de 3 mb.

Para una determinacién aproximada de la correccidén atmosférica
(10 ppm) se puede utilizar, en lugar de la presidn atmosférica, la
altitud media sobre el nive] del mar del terreno circundante.

La correccion atmostérica se calcula con la formula siguiente:

_ _ 0.29065 p
ADr = BL8 = =7 000366 ¢
donde; AD, = correccién atmosférica (ppm)
p = presion atmosférica (mb)
t = temperatura del aire (°C)




13.2.2 Reduccién al nivel del mar AD,

La reduccidn al nivel del mar en ppm se extrae del diagrama 2.
Los valores son siempre negativos y se basan en la siguiente for-
mula:

H
AD, = - TR 10°
AD, = reduccidn al nivel del mar (ppm)
H = altura del distanciémetro sobre €l nivel del mar (m)
R = 6378 km -

13.2.3 Distorsién de la proyeccién AD;,

La magnitud de la distorsion de la proveccion depende del sistema
de proyeccidon utilizado en el pais en cuestidn, para el cual hay
valores tabulares oficiales, la mayoria de las veces. En el caso de
proyecciones cilindricas, p.ej. Gauss-Kriiger, pueden extraerse los
valores de correccién en ppm del diagrama 3. Los valores se basan
en la féormula;

X}I
ﬂD; = ERE ! 1'[]&
A, = distorsion de la proyeccion (ppm)
X = valor Norte, & distancia de 1a linea cerc de proyeccién
con el factor de escala 1 (km)
R = 6378 kim

En paises en los que el factor de escala no sea 1, no puede utili-
zarse directamente el diagrama 3.
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13.2.4 Ejemplos

a) So6lo correccidon atmosférica

t +15°C
H 560 m (p = 953 mb)

AD, + 20 ppm (diagrama 1)

Il

b) Correccién atmosférica y reduccidn al nivel del mar
t +15°C

H 560m (p = 953 mb)
A = +20ppm (diagrama 1)
AD, = —90ppm (diagrama 2)
Total = —-70ppm

¢) Correccién atmosférica,
reduccion al nivel del mar y distorsién de la proyeccion

t = +15°C

H = 3560 m (p = 953 mb)

X = 125 Kkm

AD, = +20ppm (diagrama 1)
AD, = —90ppm (diagrama 2)
ADy, = +190ppm (diagrama 3)
Total = +120ppm



Correccion atmosférica, en ppm
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Reflector

Teodolito

Nivel del mar

Fig. 23 Medicion de altitudes
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14. Férmulas de reduccion

El teodolito calcula de distancia oblicua, la distancia horizontal y
la diferencia altimétrica segiin las siguientes férmulas. Se tienen en
cuenta automaticamente la curvatura terrestre y el coeficiente medio
de refraccion (k = 0.13) en .~ y .. La distancia horizontal <1 se
refiere a la altura del punto de estacién del teodolito y no a la altura
del reflector.

2 = distancia oblicua = D, - (1 + ppm - 10-%) + mm
Dy = distancia no corregida, en metros (valor de medicién)
ppm = correccidon de escala, en mm/km
mm = constante de prisma, en mm
Distancia horizontal & = X - A -7 - X
Diferencia altimétrica 1 = Z + B - X2
X = . |sen{|
L = A cos{
4 = lectura del circulo vertical
A =1L _ 107 )
1 -k _ _
B =-—5g = 68 - 10" [m]
k = 0.13
R = 637-10m



15. Equipo eléctrico

15.1 Baterias de niquel-cadmio de 12V

Para el funcionamiento del instrumento y de la unidad de registro se
necesita corriente continua de 12V.

Hay tres tipos de bateria disponibles. También puede realizarse la
conexidn a cualquier fuente de corrente continua de 12 V. Se puede
suministrar un cable de conexion para bateria de automoévilde 12V,

Fig. 24 Mdédulo de bateria GEB77 15.2 Médulo de bateria GEB77

! Fusible .

2 Enchufe para el cargador Colocacion de la bateria:

I Contactos 1 Poner el bot6n giratorio de la tapa en posicién horizontal.
4 Fusible de repuesto 2 Colocar la bateria en la tapa.

3 Poner vertical el botdn giratorio. La bateria esta

<I> bloqueada en la tapa.

Colocar la tapa con la bateria en el montante del teodo-
lito.
Poner horizontal el botén giratorio de la tapa para blo-
quearlo.

D

Fig. 25 [Insertar la bateria en la
tapa y bloguear
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Fig. 26 Baterias recargables de
NiCd, 12V

I Bateria pequeiia GER7(, 2Ah

2 Baterig universal GEB7I, 7Ah

1 Ponafusible

4 Enchyfe para el cable de bateria

3 Enchufe para el cargador de
bateria

6 Enchufe para el cable de bateria
y el cargador

50

15.3 Baterias externas GEB70 vy GEB71

S1 el teodolito estd conectado a una bateria externa, el modulo de
bateria se desconecta automaticamente. El médulo no se recarga
con la bateria externa.

15.4 Duracion de las baterias

Los datos de la duracidn de las baterias se refieren baterias nuevasya
una temperatura ambiente de + 20°C. Sise trata de baterias antiguas
0 si las temperaturas son mas bajas, la duracién es menor.

Médulo Bateria Bateria
de bateria pequena untversal
GEB 77 GEB70 GEB71

T 1000 aprox. 9 h |aprox.35h J|aprox. 120 h

TC 1000

T 1000 con DI 1000
T 1000 con DI2000
T 1000 con DI 3000

T1000 con DI15S aprox. 200 |aprox. 800 aprox. 2800

"1 horas en servicio
2y numero de mediciones de dngulos v distancias

aprox. 250 |aprox. 1000 |aprox. 3500




Fig. 27 Cables de conexidn

! Cable de transferencia de datos
desde el teodolito al GRE 3/GRE 4

2 Cable de bateria a teodolito

3 Cable de bateria y de transferen-

cia de datos, para unir teodolito
al GRE3/GRE4 y a la bateria
externa

15.5 Cargado de las baterias

Ajustar la tension de lared a 115V 6 220 V/230V en el conmutador
de cambio de tension del cargador. Conectar el cargador con la red
de corriente alterna. Conectar la bateria, La lampara roja de control
se ilumina.

St lalampara de control de carga no se llumina es que la conexion con
la corriente no esta bien o ¢l fusible de¢ la batenia esta defectuoso o
que no hay corriente, En el GKL 14 tiene que tluminarse también [a
lampara verde de control de la red. Si no, es que la conexidn con la
red de corriente no esta bten o que no hay corriente,

Se recomienda controlar ta tensidon de la bateria antes de emplearla
en el campo. 14 horas son suficientes para cargar una bateria vacia.

El cargador GKL 14 tiene un temporizador de 14 horas para evitarla
sobrecarga. Una vez conectada la bateria al cargador, al apretar la
tecla roja comienza la carga de 14 horas. 51 hay interrupcion en el
suministro de corriente alterna, ¢l temporizador comienza automati-
camente la cuenta de nuevo.

El tiempo de carga puede elegirse y limitarse con un relo) conmuta-
dor de los normales en los comercios, Con el GKL 14 se recomienda
relo] conmutador cuando no se controla la carga.
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Fig. 28 El cargador de baterias
GKL 12 puede cargar simultdnea-
mette 2 modulos de baterig o 2
baterias pequefias.

! Cargador de baterias GKL {2

2 Conmutador del cambio de ten-
sion 1{3V/230V, por la parte
inferior

3 Ldmparas de control de carga

4 Mddulo de bateria GEB77

5 Bateria pequeiia GEBT0

Fig. 29 Diggrama de descarga de
tuna bateria NiCd, 12V
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15.6 Descarga de upa bateria NiCd de 12V

La figura 29 representa la curva tipica de descarga de una bateria
de NiCd. La tensién de una batena totalmenie cargada decrece
con rapidez entre los indices 9 v 7. La caida de tensién entre 7 y 3
se realiza en un lapso de tiempo mayor, y entre los indices 3 y 1
se realiza de nuevo rdpidamente. Si la tension de la bateria des-
ciende de 11.0V, aparece en el indicador el mensaje 12.

145V ——— = — —
: Es posible la medicién
Tension P
de la bateria . .
de distancia
MoV —_ e e e e e e _
Error
12 ,




16. Datos técnicos

Medicion del Angulo

Tiempo de seguimiento

continua
codificador absoluto
(0.1sa0.3s

Unidades de medida
(elegibles)

400 gon, 360° sexagesimales,
360° sexagesimales (decimal)
6400 milésimos

Indicacién (unidad minima)

10%¢, 1%, 0,0005°, 0,01 mil

Desviacion tipica
segin DIN 18723

+1 mgon (£3")

Hz:
. X1 mgon (£3)

V.

Indice vertical automatico
Margen de ajuste
Precision del ajuste

compensador de péndulo
+0.1 gon (5
+0.3 mgon (£17)

Anteojo
Aumento con el ocular
estandar
Didmetro libre del objetivo
Distancia de enfoque minima
Didmetro del campo visual
a 1000 m
Enfoque

coaxial, imagen derecha

30x
42 mm

1.7m

27m
aproximado/preciso
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Margen de inclinacién del anteojo

TC 1000, T1000 con DI 2000

T1000 con DI11000Q/DI5S
posicién 1 del anteojo
posicién 2 del anteojo

totalmente basculante

— 60 gon (—55°) hasta el cenit
— 33 gon (—30°) hasta el cenit

2 modelos

teclado ¢ indicadores en ambos
lados del anteojo o

teclado e indicadores en posicion 1,
y receptaculo para el maodulo REC
enchufable, en posicion 2

Indicadores

2 indicadores de cristal liquido
(LED), cada uno con § cifras mas
el signo.

Simbolos para guiar al operador

Teclado

resistente a la intemperie,
14 teclas con varias funciones.
Presion de pulsacién: 30 g

Medicién de distancia
T 1000
TC 1000

con un DISTOMAT superpuesto
anteojo coaxial para la medicion
de direcciones y distancias

Correccidén automadtica

error de colimacion

error de indice vertical
curvatura terrestre y refraccion
media




Registro
Maédulo REC GRM 10
GRE

memoria de datos enchufable
terminales de datos conectables al
teodolito

Médulo REC

memoria CMOS

capacidad 16 kByte (equivalente
a unos 500 bloques de
datos)

tamafic  74mmx60mmx 10mm

peso 708 -

Datos

Con médulo REC

indicados por pares:

angulo vertical distancia oblicua
dngulo horizontal distancia horizental
altitud punto visado diferencia aitimétrica
coardenada Este coordenada Norte

numero de los punlos

Suministro de corriente

Desconexion automatica

12V corriente continua

(sin iluminacion de los indicadores)
a los 3 min. de haber pulsado una
tecla

Mdéadulo de bateria GEB77
Fusible

Peso

12V/0.45 Ah, NiCd, recargable
microfusible con dos clavijas de
contacto, 2 A

0.2 kg
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Bateria pequefia GEB70
Fusible
Peso

12V/2 Ah, NiCd, recargable
FST5020/T 2.5A/5x20
(0.9 kg

Bateria universal GEB 71

Fusible
Peso

12V/7 Ah, NiCd, recargable
FST5020/T 2.5 A/5x20

3.0kg

Duracién en servicio

veéase pag. 154

Cargador de bateria GKL 12
Tensidn de entrada

Potencia absorbida

Corriente da carga

Tiempo de carga de una
bateria

Temperatura ambiente
de carga

para cargar 2 GEB70 o GEB77
115V/230V +10%; —15%,
50/60 Hz

aprox. 15w

2X02A £15%

aprox. 14 horas

+ 10°C a +30°C

Cargador de bateria GKL 14

Tensidn de entrada

Potencia absorbida

Corriente de carga

Tiempo de carga de una
bateria

Temperatura ambiente
de carga

para cargar una bateria universal
GEB71

115V/220V £20%, 50/60 Hz
aprox. 25w

07A £10%

aprox. 14 horas

+10°C a +30°C




Altura del eje basculante

196 mm sobre el plato de {a base

nivelante

Sensibilidad de los niveles
Nivel esférico

(en base nivelante) 8§72 mm
Nivel de la alidada 30"/2 mm
Plomada dptica

(en base nivelante) enfocable
Aumento 2X

Intervalo de temperaturas
Durante la medicion

—20°C hasta +50°C

En almacén —40°C hasta +70°C
Pesos
T1000 (sin base nivelante
ni bateria) 4.5 kg
TC1000 (sin base nivelante
ni bateria) 55kg
Maédulo de bateria GEB77 0.2 kg
Base nivelante GDF 2?2 0.9 kg
Estuche 3.9kg
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Medicion de distancias con TC1000

Desviacién tipica
Medicion normal de distancia =3 mm + 2 ppm),
tiempo de medicidn; 4s

Programa DIL

de medicion repetitiva (3 mm + 2ppm),
tiempo de medicidon: 5s
(3 mm + 2 ppm),

tiempo de medicion: 3s

Medicion rapida DI

Medicion por seguimiento

38

(tracking) (10 mm + 2 ppm),
tiempo de medicién: 1sa 2s
Alcance
Prismas Condiciones atmosféricas
circulares malas! medias?’ muy buenas®’
1 1.0 km 2.0 km 2.5 km
3 1.2 km 2.8 km 3.5 km
7 1.4 km 3.5 km 4.5 km
11 1.6 km 4,0 km 5.5 km

'} muy brumoso, visibilidad 3 km, o mucho sol con fuerte vibricidn del aire

2} ligeramente brumoso, visihilidad 15 km, o parcialmente soleado con débil vibracion

del aire

3} cubierto, sin bruma, visibilidad 30 km, sin vibracion del aire




{Onda portadora
Debilitacion de la senal
Interrupcion del rayo

0.850 um, infrarrojo
automatica
sin influencia

Frecuencia de medicion
Medicidn precisa

S50 MHz = 3.0m

Apertura del rayo de medicién
(valor del intervalo medio)

2.5 (0.70 m a 1000 m)

Absorcién de potencia
durante la medicion
de distancia

aprox. SW (0.4 A/12V)

Factor de escala
Variacion en cada nivel

—399 a +399 ppm
1 ppm

Constante de adicion
variacion en cada nivel

—990 4 +999 mm
] mm
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