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Le T1600 et le TC 1600 sont des théodolites électroniques de haute
précision. Le TC 1600 est un T 1600 avec distancemétre integre et
lunette coaxtale. Par conditions atmosphériques moyennes, sa
portée est de 4 km avec 11 prismes; Sa précision de mesure de
distance est de 3 mm + 2 ppm.

Le T 1600 constitue 1'élément central du systéme modulaire topo-
graphigue de Wild. Tous les DISTOMAT Wild peuvent &tre placés
sur la lunette: DI 1001 pour les portées rapprochées jusqu’a 1,3 km,
DI 1600 pour les portées intermédiaires jusqu’a 5 km, DI2002 pour
des mesures précises, D1 3000 pour des distances jusqu’a 14 km ou

Fig. 1 TCI600 en etui. DIOR 3002 pour des mesures sans réflecteur.
Le f”?i?"_ff la vis de ‘WE’E" hori- Pour enregistrer les données, un terminal de terrain Wild GRE peut
zontat aoil S ITOUVer du-qessus étre raccordé au théodolite. Avec les modéles T 1600/ TC1600 a

‘ s calante. ¢ *
d'une vis calante réceptacle de module, les données peuvent également étre enregis-

trées dans le module Wild GRM 10.

Aprés avoir déballé I'instrument, il est conseillé de procéder comme
suit:

@ Charger la batterie

e Metire en station l'instrument

e Visser la vis de sécurité du bouton d’embase

e Contrdler le parallélisme du DISTOMAT
e Pointer un réflecteur
e Essayer les différentes fonctions

Pour obtenir les meilleurs résultats, il est recommandé de lire
ensuite cette brochure en entier.
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Fig. 2 Wild T1600

1 Plomb optique avec mise au point

2 Nivelle circulaire

3 Batterie amovible ou couvercie

4 Nivelle dalidade

5 Piéce de liaison pour DISTOMAT
Wild

6 Vis de fixation de Ia poignee

7 Verrou de la poignée

Fig. 3 Wild TC 1600

! Vis calante

2 Clavier

3 Viseur optique

4 Poignée

§ Lunette avec DME intégré

6 Opiigue coaxiale pour mesures
d'angles et de distance

8 Mise au point rapide et fine
9 Oculaire a baionnette
10 Viseur optigue
11 Affichage
12 Clavier
13 Prise pour connexion a batterie

externe et/ou au fterminal de
terrain GRE

/7 Fin basculement
8 Pince du basculement
9 Fine rotation
10 Pince de rotation
11 Clavier en position 2 ou
recepiacie pour module REC
12 Verrou d'embase




Fig, 4 Retirer fa protection des
contacts électrigues a {a piece de
fiaison.

Fig. 5 Ergot pour DI 3000,
DIOR 3002
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2. Mise en station

Le TC 1600 n’exige aucune préparation. En cas d’utilisation d’un
DISTOMAT avec le T1600, procéder comme suit:

2.1 Avec DISS, DI1000, DI1001, DI1600, DI2000,
DI12002, DI13000, DIOR 3002

Entever la protection des contacts a la piéce de liaison (fig. 4).
Placer le DISTOMAT sur la lunette:

Au DISTOMAT,;
® Mettre les valeurs ppm et mm sur 2éro
® Placer I'unité de mesure sur metres

Au théodolite;
e Entrer les valeurs ppm et mm
® Entrer | SET | {MODE] 26 [RUN ] pour l’interface DISTOMAT.

Les DI3S, DIT000, DI1001, DI1600, DI2000 et DI2002 sont
contrebalancés en toute position. Les DI 3000 et DIOR 3002 ont des
ressorts s’appuyant sur un ergot (fig. 5). Pour des visées jusqu’au
zenith, le DIOR 3002 peut également étre équilibré avec un
contrepoids (fig. 6).

Sur les anciens DI1000, le bloc des contacts électriques étrait
immobilisé par deux petites vis. Celles-ci doivent étre enlevées le
cas ¢cheant,




2.2 Avec DI4, DI4L, DIS

Placer le DISTOMAT sur la lunette,

Au DISTOMAT:
e Metire les valeurs ppm et mm sur zero
® Placer 'unité de mesure sur metres

Au théodolite:
e Entrer les valeurs ppm et mm
e Entrer [SeT_|{MooE] 25 [RuN ] pour linterface DISTOMAT

Avec DI35, enlever la protection a la pi¢ce de liaison (fig. 4) et
enlever les deux petites vis immobilisant le bloc des contacts
électriques du DI5.

Les DI4/DI4L n’ont pas de contacts électriques et doivent étre
reliés au théodolite par le cible 409680 (fig. 7).

Avec les DI4/D14L, Iaflichage de la distance est entier jusqu’a
1999 m. Pour des réductions exactes lors de distances plus longues,
il faut entrer le nombre approximatif de kilométres, comme suit:

SeT | [MODE] 20 | RUN | n | RUN

Distance | km a 3 km n=>2
2km a4 km n =3
Jkm aSkm n =4
4 km a 6 km n =35
S5kma7km n==as
¢ etc, eic.
Fig. 7 Cable de connexion entre

théodolite et DISTOMAT Df4/D{f 41,




Fig. 8 Monture un prisme GPH 1 A.
Viser le centre du voyvant jaune avec
fa croix réticule.

3. Visee du réflecteur

3.1 Avec T1600

Dans le domaine rapproché avec les DI4, DI4L. DIS5, DISS,
DIi000, DI1001, DI1600, DI 2000 ou DI2002 montéssurle T 1600,

utiliser la monture un prisme GPH 1A. Pour de plus longues distan-
ces, utiliser la monture trois prismes GPH 3 ou celle 4 onze prismes

GPHIL

Pour des mesures exactes, il faut que le faisceau infrarouge du
DISTOMAT soit paralléle a I'axe de visée de la lunette. Pour contré-
ler et régler ce parallélisme, voir le mode d’emploi du DISTOMAT
correspondant.

Quand le parallélisme du DISTOMAT est correct, un seul pointé
suffit pour la mesure d’angles et de distance,

Pour les réflecteurs avec DI 3000, voir mode d’emploi de celui-ci.




N
3.2 Avec TC1600

Dans le domaine rapproché avec le TC 1600, utiliser la monture un
prisme GPH]1.

Le point d’intersection des arétes du prisme se trouve exactement
A I"intersection des axes de pivotement et de basculement du réflec-
teur. Le prisme peut &tre utilisé comme voyant pour des distances
courtes.

Pour un pointé exact du réflecteur lors de distances plus longues,
il est conseillé de glisser une plaque de mire GTZ 4 sur les mon-
tants de la monture un prisme GPHI1.

La lunette du TC 1600 est réglée en usine pour que le faisceau

Fig. 9 Monture un prisme GPH I infrarouge du distancemétre corresponde a axe de visée de la
avec plaque de mire GZT4 montée.  1UDELLE. Si 1a croix réticule du TC 1600 vise le centre du réflecteur,
Viser le centre du prisme avec la le signal regu est optimal.

croix réticule. Pour de longues distances, utiliser la monture trois prismes GPH 3

et la monture onze prismes GPH11.
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4. Utilisation sans enregistrement

4.1 Mesure d’angles et de distance

Met le théodolite sous tension.
Affiche briévement la version logiciel et mesure en continy les
deux angles.

Met le théodolite hors tension.
Mise hors tension automatiquement 3 minutes aprés action sur
une touche.

Selectionne 1’éclairage de laffichage et du réticule.
REF_| Modifie I'intensité de I’éclairage du réticule de 0 a 3.

RUN

HEFP

RN

RUN | Memorise I'intensité d’éclairage choisie.
Affiche la tension de batteriede 1 4 9.

Interrompt fonction [TEST
Efface entrée chiffre par chiffre avant
Efface un message.

RUN |,

Affiche les deux angles corrigés des erreurs d’index et de collima-
tion.

Séelectionne I'unité de mesure angulaire.
REP | sert de commutateur pour:

400 grades

360° décimal

360° sexagésimal

6400 mil

S



SET Hzp |
SET Hzgo
=ET | |MODE
SET mm
SET || ppm
DIST

O5P [ Hz 2
REP DIST
STOP

SET | |IMODE

* | RUN

245.5734

RUN

4]

AUN

REP

RUN

mm
ppm

RUN

RUN

Entre la lecture origine zéro au cercle Hz.

Entre la lecture origine 245.5734 g au cercle Hz (245°57'34"). Entre
la lecture négative pour chiffraison dans le sens contraire des aiguil-
les d’'une montre.

Sélectionne 'unite de longueur métre ou pied.
REP j sert de commutateur.

Entre la consiante d’addition 2999 mm.
Entre le facteur d’échelle £399 ppm.

Déclenche la mesure de distance.
Pendant la mesure, un trait horizontal apparait en haut dans ’affi-
chage droit.

Affiche I'angle Hz et la distance horizontale corrigée de la courbure
terrestre et de la réfraction.

Déclenche la mesure répétitive de distance.

DIST | { TEST | au Distomat si DI4/DI4L.

69

HUN

REP

RUN

Interrompt la mesure de distance,

Subordonne [ DIST | aussi au mode de mesure DI et DIL. Seulement

sur TC 1600 et T1600 avec DI12000/D12002 ou D1 3000,

DIST Mesure normale de distance

B Mesure rapide

DIL Mesure répétitive, avec affichage alterné de moyenne arith-
métique des mesures, du nombre de mesures (n) et de Pécart
type (s} en mm d’une mesure individuelle. Sur TC 1600,
affichage de n et s avec [TeST | 8, pendant ou aprés la mesure.

Apres mise hors tension du TI1600/TC1600, la touche [DIST
reprend sa fonction de mesure normale de distance.

[




SET Hg
SET | |EgNg
OIST

RSP H .A
RSP E N
SET S
DIST

DSP DIFF

12

H{] AUN
E, [RUN | N, [RUN
a | RUN S{, RUN

4.2 Altitude et coordonnées du point visé

Entre I'altitude de la station.

Entre les coordonnées de la station.
Pour une valeur 0,000 m, il suffit d’entrer le point décimal.

Déclenche la mesure de distance.

Affiche Paltitude et la dénivelée du point visé.
Aftiche les coordonnées du point visé.

4.3 Implantation avec affichage de la différence

Entre les valeurs d’ implantation (avec virgule le cas échéant)
gisement a implanter
distance horizontale a implanter

o
S¢
Déclenche la mesure de distance.

Affiche les différences d’implantation AHz et Al (calculé —
mesure)

Les valeurs entrées sont mémorisées tant qu’elles ne sont pas
remplacées par d’autres, méme aprés [ OFF |,
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4.4 Mesure continue de hauteur

La hauteur d’objets inaccessibles comme lignes 4 haute tension
peut étre déterminée comme suit:

Placer le réflecteur a 'aplomb de ’objet.

Viser le réflecteur avec I'instrument.

Déclenche la mesure de distance,
Aftiche l'altitude et la dénivelée (mesure initiale).

Basculer la hunette pour viser la ligne 4 haute tension; I'altitude et
la dénivelée de la ligne s’affichent immédiatement. Ces valeurs ne
peuvent éire enregistrées.

Enregistre la mesure initiale.

13




SET

MQDE

RUN

RUN

RUN

CE

14

10

AUN

4.5 Erreur d’index vertical (collimation verticale)

L’erreur d’index vertical est déterminée et mémorisée dans I’instru-
ment & 'usine. Chaque lecture d’angle vertical en est corrigée. A
tout moment, elle peut étre redéterminée et mise en mémoire.

Aftiche Perreur d’index vertical mémorisée.

Viser un point bien défini avec la lunette en position L

Efface I’affichage.

Viser le méme point avec la lunette en position II.

au

Affiche la nouvelle erreur d’index vertical.
Mémorise la nouvelle valeur.
Conserve 'ancienne valeur. Termine la fonction.




4.6 Erreur de Paxe de visée (collimation horizontale)

L’erreur de 'axe de visée est également déterminée et mémorisée
dans ’'instrument a I'usine. Chaque lecture du cercle horizontal en

est corrigée. A tout moment, elle peut &tre redéterminée et mise
en mémoire.

SET

MODE| || [RUN Affiche Perreur de 'axe de visée mémorisée,

RUN

RUN

ARUN

CE

Avec la lunette a peu prés horizontale en position I, viser un point bien défini 2 au moins 100 m.
Efface l’affichage.

Viser le méme point avec la lunette en position II.
Affiche la nouvelle erreur de 'axe de visée.

ou Mémorise la nouvelle valeur.

Conserve ’ancienne valeur. Termine la fonction.

15
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Fig. 10 T 1600 avec DI 1000 et
cable de connexion a GRE et petite
batterie GEB7Q.
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5. Enregistrement

5.1 Terminal de terrain Wild GRE

En cas d’alimentation du théodolite et du GRE par batterie amo-
vible, raccorder le GRE au théodolite avec le cible de transfert de
données 407 678 (1.2 m) ou 424 248 (5 m).

En cas d’alimentation par une batterie externe, utiliser le cable de
batterie et de transfert de données 409 684 (fig. 10).

5.2 Module d’enregistrement Wild GRM 10

Il existe deux modéles de T1600 et TC 1600: soit avec clavier et
affichage dans chaque position de lunette, soit avec clavier et
affichage en position I et réceptable pour module GRM 10 en posi-
tion I1. Le module REC est commandé a4 partir du théodolite.




SET | [MODE
SET | ([ MODE
SET | IMODE
SET REC
SET REC
SET REC
SET REC

21 [RUN | 82

74

AUN

-[HEF*1

RUN

76

RUN

Rep |1

RUN

78

HUN

RUN

99

RUM

REC

RUN

REC

RUN

REC

71

REC

RUN

5.3 Entrées au théodolite

Sélectionne mode de commande. [ REP_|sert de commutateur T1600/
T2000. Pour utilisation des programmes PROFIS Wild, I’entrée au
T2000 est nécessaire,

Sélectionne PPunité d’enregistrement.
GRE/module REC.

Entre au théodolite les paramétres standard: 2400 baud, pant€
paire, CR LF.

Entre le format standard d’enregistrement:

REP

sert de commutateur

N° pt cercle Hz cercle V 2 ppm mm

Wi=11 Wi=2] Wi=22 Wi=3] Wi=351
Efface le format existant.
Entre un format personnel.
Définit le format suivant:

N° pt REM Est Nord

Wi=1l Wi=71 Wi=8] Wi=82
Wi=11 Numéro de point Wi=7]1 REM 1
Wi=21 Cercle horizontal Wi=72 REM 2

Wi=22 Cercle vertical
Wi=31 Distance oblique
Wi=32 Distance horizontale
Wi=33 Dénivelée

Wi=51 ppm mm

Wi=81 Coordonnée Est
du point visé
Wi=182 Coordonnée Nord
du point visé
Wi=283 Altitude du point vis¢

7




Fig. 12 Insertion du module REC:
fe soulever légérement pour le sortir.
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S1 un autre format que le format standard est entré, «QK ™ s’affiche
avant le premier enregistrement. Avec nouveau .E, le format
est confirme et le bloc mesure enregistré,

Les entrées ci-dessus restent en mémoire du théodolite aprés sa
mise hors tension [ OFF |,

Un bloc mesure peut contenir jusqu’d § mots.

La liste compléte des indicateurs de mot Wi se trouve dans le mode
d’emploi GIF10.




SET | [FORM
SET | [MODE
SET | IMODE
SET | IMODE
SET | [FORM
SET j IMODE

5.4 Opérations avec Pappareil d’enregistrement |

Module REC; aucune préparation.

Entrées au GRE3:
Efface le format existant.

Vitesse de transfert 2400 baud.

Parité paire.

CRLF.

+ « [RUN ] [REC

70 [RUN | 2400 [ RUN || RUN
71 [RUN] 2 [RUN ][ RUN
73 LRUN ]} | [RUN |[RUN
+ « [RUN ][ REC

78 | RBUN | | AUN

Entrées au GRE4:

Efface le format existant.
Entre paramétres standard: 2400 baud, parité paire, CRLF.

19




DSP

SET

SET

MR

NR

20

NRg

RUM

H-

RUN

P1 | RUN

I+

RUN

5.5 Enregistrement d’un bloc mesure

La commande du théodolite, du DISTOMAT et de l'unité d’enre-
gistrement ainsi que l’entrée des informations numeériques com-
plémentaires telles que numeéro de point, blocs code, remarques
etc...., s'effectuent au théodolite.

Numérotation de points
Affiche le numéro de point.

Entre numéro de point origine au compteur. Aprés enregistrement
d’un blo¢c mesure, le numero de point augmente de 1. Avec un
signe négatif, la numérotation est décroissante,

Réduit de 1 le numéro de point positif et inverse la numérotation
{(pour observer les points en séquence inversée).

Entre un numéro de point individuel intercale dans la numérota-
tion automatique du compteur.

Efface le numéro de point individuel introduit. La numérotation
automatique est reprise.



DIST

REC

ALL

REP

REC

Oll

REP

ALL

”

Mesure et enregistrement
Mesure de distance.

Enregistre le bloc mesure.

L’angle horizontal enregistré correspond au pointé au moment de
Penregistrement, L’angle vertical enregistré correspond au pointé
a la fin de la mesure de distance.

Mesure la distance, enregistre le bloc mesure et augmente de 1 la
numérotation du point.

Le bloc mesure a le méme numéro que le bloc précédent.

21




CODE

CODE

... Info 4

n° code
n® code

RUN

REC

RUN

Info 1

RUN

REC

SET
... pos

REM

ition/

chiffre)

RUN

SET

REM

4582

22

RLJN

RUN

REM?2

5.6 Enregistrement d’un bloc code

Les blocs code permettent d’enregistrer des numéros de code et
des informations numériques, nécessaires au traitement ultérieur
des mesures.

Entre un numéro code.

Entre un numéro de code et quatre informations au maximum.

Le numéro de code et les informations peuvent étre au maximum
de 8 chiffres et signe. Pas de virgule.

5.7 Entrée des mots REM

Les mots REM permettent d’enregistrer des informations dans un
bloc mesure. lls doivent &tre indiqués dans le format d’enregistre-
ment avec Wi=71 et Wi=72. Les mémes mots REM sont enregi-
strés avec chaque bloc mesure tant qu’ils ne sont pas modifiés. Les
mots REM se composent d’'un nombre a § chiffres entre 0 et 9. Cha-
que chiffre d’un mot REM peut &tre entré ou modifié comme suit;

REM1 (position/chiffre ...

RUN | Entre les mots REM 1 et REM 2.

Entre les chiffres 5 en position 4 et 2 en position 8 00050002 |,




DATA
RUN
DATA | <« N — M RUN
DATA | [FING | n° p{ [RUN
SET | [WODE] 99 [RUN | £

RUN

5.8 Affichage des données enregistrées

Pour afficher les données enregistrées dans le terminal GRE, voir le
mode d’emploi correspondant.

La touche [DATA] affiche les données enregistrées dans le module
REC.

Place le théodolite en mode Data.
Termine la fonction Data.

Affiche mot par mot, en avant ou en arriére.

Recherche un bloc mesure avec un numero de point. La mémoire
est explorée 4 partir du dernier point.

5.9 Effacement des données dans le module REC

Efface tout le contenu du module REC.
Un effacement partiel n’est pas possible.

23
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6. Fonctions de calcul COGO

Le théodolite connecté 4 un module REC posséde une série de
fonctions de calcul intégrées

Appel de fonctions COGO:;

seT | [E0Go] [RUN | rer W RUN | ou
SET | [c6G0] n [RUN

COGO 11 entrée de coordonnées

COGO 12 distance de contrdle entre les deux derniers points

mesurés

COGO 13 distance de contrdle entre deux points quelconques

COGOQO 14 calcul de surface

COGO 21 entrée des coordonnées de la station

COGQO 22 relévement

COGO 23 orientation du cercle horizontal

COGQO 24 implantation



6.1 Entrée de coordonnées dans le module REC

SET | [coGo] 1] [RUN Sélectionne la fonction,
—No [RUN Entrée des numéros de point.
'E [RUN] N [RUN ] [RUN | ou Entrée des coordonnées E, N,

Entrée des coordonnées E, N et de la hauteur H correspondante.
Les coordonnées sont mémoris€es dans le module REC.

ElruN | IN|RUN |H | RUN

REC

—— Entrer les autres points de la méme fagon.
CE Fin de la fonction.

g 6.2 Distance de contrdle entre les deux

7, derniers points mesurés

...........

ShEE ﬂ Les deux derniers points relevés sont mémorisés dans le théodolite.
La distance de contrdle peut se calculer sans module REC.

Viser 'un aprés l'autre les points dont on souhaite calculer la
distance de contrble et déclencher la mesure de la distance.

Sélectionne la fonction. L’aftichage fait apparaitre la distance de con-
trole horizontale et la dénivelé.

Fin de la fonction.

SET | |COGO]| 12 [ BUN

CE

25




SET

No,

CoGC] |3

RUN

RUN

CE

26

RUN

6.3 Distance de contrble entre deux
points quelconques

La distance de contrdle horizontale entre deux points quelcongues
peut étre mesurée lorsque les coordonnées sont mises en mémoire
dans le module REC.

S1 les hauteurs des coordonnées sont mémorisées, il est possible de
calculer les dénivelés.

S¢lectionne la fonction.
Entrée du premier point.

Entrée du deuxiéme point. L’affichage fait apparaitre la distance de
contrble horizontale et la dénivelé.

Fin de la fonction.



387+

SET

COGO

N | RUN

Tqﬂl
Nﬂ'z
No,

RUN

RUN

RUN

CE

14

+ 109

N _,_,_...w
SH

6.4 Calcul de surface

RUN

Le programme de calcul permet de déterminer la surface d’un poly-
gone présentant 10 angles maximum. Les coordonnées E, N des
points angulaires doivent &tre enregistrées dans le module REC.

Entrée manuelle des coordonnées voir 6.1

Siles points sont mesurés, il faut entrer Wi =
dans le format d’enregistrement.

81 (E) et Wi=82 (N)

Sélectionne la fonction.

Entrée du nombre de points angulaires.

Entrée du numéro du premier point angulaire {109 sur la figure)
Entrée du numero du deuxiéme point angulaire (296 sur la figure)

Entrée du numéro du dernier point angulaire (387 sur la figure). La
surface apparait dans I'affichage. La surface affichée ne peut &tre
meémorisée dans le module REC.

Fin de la fonction.
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SET

OG0

No

RUN

28

21

RUIN

6.5 Entrer les coordonnées de la station

Les coordonnées mémorisées dans le module REC et les hauteurs
peuvent étre entrées automatiquement dans le théodolite en tant
que coordonnées et hauteur de la station.

Sélectionne ia fonction.

Entrée du numéro de point. Les valeurs mémorisées sous le numéro
de point sont entrées en tant que coordonnées de station Ey, Ng et H,.
Fin de la fonction.

Contrdle avec | SET | [EgNg | et [ SET Hg




/
/X 5003

SET

COGo

—No [ RUN

Viser le point de rattachement

AUN
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6.6 Reltvement

RUN

Le relévement permet de calculer les coordonnées de la station a
I'aide de trois directions. Les coordonnées des trois points de ratta-
chement doivent étre mises en mémoire dans le module REC.

Pour entrée manuelle des coordonnées voir 6.1

L’observation des trois points de rattachement doit s’effectuer dans
le sens des aiguilles d’une montre.,

S'assurer que les points fixes soient dispo$es favorablement; faire
attention au cercle dangereux,

Sélectionne la fonction.

Entrée du numéro du premier point de rattachement (5001 sur la
figure)

Enregistrement de la mesure angulaire dans le théodolite.

—— Observer les deux autres points de la méme facon (5002 et 5003 sur la figure).

CE

RUM

REC

ou
ou

No [ RUN

Apres 'observation du troisieme point de rattachement, les coor-
données de la station E;, N, sont affichées.

Fin de la fonction.

Entrée des coordonnées de la station Ey, N, au théodolite. Finde la
fonction.

Entreé du numéro du point de la station (69 sur la figure). Enregi-
strement du numéro de point de la station et des coordonnées Ey, Ny
de la station dans le module REC. Entrée des coordonnées de la sta-
tion Ey, Ny au théodolite. Fin de la fonction.
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6.7 Orientation du cercle horizontal

Siles coordonnees Eg, N, de la station sont entrées dans le théodolite
et les coordonnées du point de rattachement enregisirées dans le
module REC, le gisement Hz, est automatiquement introduit dans

le théodolite,

SET | [C0GO] 23 (RUN Sélectionne la fonction.
No [RUN Entrée du numéro du point de rattachement, affichage du gisement.
Yiser le point de rattachement.
RUN Entre le gisement Hz, au théodolite. Fin de la fonction.
30




5001

3369
-
l@ \
@1
SET {[COGO| 24 | AUN
No | RUN
RUN

DIST ] OU | BEP || DIST

6.8 Implantation

Le programme d’implantation permet de calculer les éléments
d’implantation de 'angle horizontal et de la distance honzontale.

Les coordonnées des points 4 implanter doivent &tre mémorisées
dans le module REC. Par ailleurs, il faut orienter le théodolite au
prealable et entrer les coordonnées de la station Eg, Ng.

Sélectionne la fonction.

Entrée du numéro du point 4 implanter. Le gisement et la distance a
implanter s’affichent.

L’affichage fait apparaitre les différences entre les valeurs calculées
et celles mesurées. Fin de la fonction.

Déclenchement des mesures de distance. Les nouvelles differences
d’implantation sont affichees.

Pour implanter d’autres points, appeler chaque fois la fonction
COGO.
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TEST | ()

TEST

TEST | §

TEST | 7

TEST | 8

TEST | O
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1. Fonctions Test

Les fonctions test sr:mt deéclenchées au clavier du théodolite et
terminées par [ CE

Aftiche Ietat de la batterie (1-9); 9 pour batterie chargée, Laver-
lissement «BAT» clignote dans l'affichage 2 lors d’une batterie
laibie. Si la tension de la batterie est inféricure a 10,9V, le message
12 s’affiche et le théodolite se met hors tension dés pression d’une
touche.

Contréle de T'affichage.

Commute le distancemétre en mode test. Pour DI4, DI4L, DI 20,
appuyer [ TesT | au Distomat.

Alfiche la température interne du théodolite.

Affiche le nombre de mesures (n) et I'écart type (s) en mm d’une
mesure individuelle pendant et aprés la mesure DIL. Seulement
sur TC1600 et T1600 avec DI2000, DI12002 ou DI13000.

Mesure la distance oblique sans mesure d’angles. TC 1600 unique-
ment,




8. Fonctions SET MODE

Entre la fonction avec Z, et Z, ci-dessus.

SET | [MODE
SET ] [MODE
SET | [MODE
REP

RUN
RUN| Z, [RUN
RUN JI[ REP_Jf RUN

sert de commutateur.

ou

Z, Fonction £ Fonction
10 | Affiche errenr d’index vertical (voir 4.5}
11 Affiche Perreur d’axe de visée (voir 4.6)
17 | Alarme du pendule 4, Hors service.
l En service. Toujours a la mise sous
tension,
ERROR 58 si 'instrument est mal hori-
zontalisé,
20 | Avec DI4 et DI4L au dela de 2 km 0-9 | Entre le nombre approximatif de km.
Voir 2.2.
Entrée par{ REP | n’est pas possible,
25 Interface pour DI4, DI4L, DI 5
26 | Interface pour nouveaux DISTOMAT
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Z, | Fonction Z> | Fonction

30 | Signal acoustique 0 Hors service.
l En service. Toujours 4 la mise sous
tension.

400 g v
360° décimal

360° sexagésimal

6400 mil

metre .
pied

40 | Choix de I'unité angulaire

41 Choix de 'unité de distance

— 0 b da LR

49 | Afliche la fréequence de mesure actuelle

mesure normale DIST
mesure rapide DI
mesure cyclique DIL

110 baud
300 baud
600 baud
1200 baud )
2400 baud
4800 baud
REP
3600 baud

pas de contrdle
impaire
paire

69 Chotx du mode de mesure de distance
sur TC 1600, D12000, DI2002, DI 3000

70 | Choix de la vitesse de transfert

71 | Choix de la parite

b= 0 =dhnBR LR — O b — O
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Z, | Fonction Z Foncuion
73 | Choix du caractére de fin 0 CR
] CRLF
74 | Choix mode de commande 0 T1600
l T2000. Pour utilisation des programmes
PROFIS Wild
75 | Choix protocole pour ¢connexion directe 0 sans protocole
a ordinateur, imprimante etc. ... 1 avec protocole.
Toujours a la mise sous tension.
76 | Choix de 'unité d’enregistrement 0 GRE
l module REC
78 | Entre les valeurs standard:
2400 baud, parité paire, CR LF
79 | Adresse d’instrument lors de connexion de | 0—9 | Adresse d’instruments
plusieurs théodolites au méme ordinateur
95 | Mise hors tension automatique 0 3 minutes aprés derni¢re touche,
Toujours 4 la mise sous tension.
l Pas de mise hors tension automatique.
08 | Transfere les données du module REC
au GRE
99 | Efface toutes les données du L

module REC et initialise module REC
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Fig. {3 Lecteur Wild GIF {1}
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9. Transfert de données
du module REC a un calculateur

Les données enregistrées dans le module REC peuvent &tre trans-
[érées 4 un calculateur de la facon suivante:

9.1 Avec lecteur Wild GIF10/GIF12

Le GIF10 est une interface universel entre le module REC et e
calculateur, Pimprimante, GRE, etc.

GIF 10 peut afficher, envoyer et recevoir ainsi que copier des don-
nées dans un module REC,

GIF 10 peut étre alimenté par le réseau ou par une pile 9V d’une
autonomie de 12 heures.

Le GIF12 représente une interface économique. Il est seulement
pour IBM-PC ou compatibles (MS-DOS a partir de la version 2.11).

Pour de plus amples informations, votr mode d’emploi GIF10Q/
GIF12.




0.2 Via le terminal de terrain Wild GRE

Les données peuvent éire transférées du module REC 4 un GRE et
de GRE a un calculateur.

Entre au théodolite les paramétres standard pour la connexion au
GRE. [ ser_|{moDE] 78 [RUN ] [RUN |.

Voir 5.4 pour entrées au GRE,

Fig. I4 Transfert de données du SET | MORE[ 38 | RUN |. Transfére les données du module REC au
module REC au terminal de terrain GRE.
GRE.

Yoir le mode d’emplol GRE pour informations concernant le trans-
fert de données du GRE 4 un ordinateur.

Fig. 15 Transfert de données du
GRE d un calculateur.
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Fig. 16 Transfert de données du
module REC a un calculateur.
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9.3

Connexion directe

L’interface GIF2/GIF7 permet de transférer les données directe-
ment du module REC a un calculateur, Le transfert de données
n’est possible que dans un sens.

Entrer au théodolite les paramétres qui correspondent a ceux du
calculateur.

SET

MODE] 98 [RUN]. Transfére au calculateur les données en-

registrées dans le module REC.

Un calculateur {avec DOS) peut étre initialis€ avec ce programme
minimum de transiert de données:

10
20
30
40
20
60
70
80
90

OPEN "COM1:2400,E,7,2,LF,C3,DS.,.CD" AS #1
INPUT "Filename ";F$%$

OPEN F$ FOR QOUTPUT AS #2

ON ERROR GOTO 50

LINE INPUT #1.,A%

LINE INPUT #1,B%

PRINT A%

PRINT #2,A%

PRINT #1,"?"

100 GOTO 50

Pour de plus amples informations concernant les interfaces GlF 2/
GIF7, voir le mode d’emploi GRE.,



10. Messages d’erreur

Les messages s'aflichent comme suif:

Error

XX

Mauvaise manipulation ou défaillance du théodolite
Error 0XX Message d’erreur de Pumité d’enregistrement
Error 2XX Message d’erreur du distancemeétre

Message | Cause Action
01 Entrée [ SET | MODE] non conforme CE_|, entrée correcte
(2 Lunette en position Il CE_|, commencer en position [ de la
lunette pour déterminer 'erreur d’index
ou de l'axe de visée
03 Valeur entrée pas valable CE |, entrée correcte
(4 Erreur d’index ou de ’axe de visée > 1 g CE |, répeter la determination
05 REC | pendant mesure de distance CE CE |, recommencer la mesure
06 REP ] [REC | impossible; n’existe pas de CE
point précédent
09 Le numéro de point atteint 99 999 999; CE |. Le prochain numéro de point
0 dans le sens négatif sera 0; 99999 999 dans le sens négatif.
12, 212 Batterie trop faible (10.9 V) A la prochaine touche, le théodolite se
met hors tension
13 Valeur de mesure interdite CE | répéter la fonction
14 Ordre interdit pendant la mesure de CE || CE | recommencer la mesure de
distance distance

39




Message | Cause Action
21 Erreur de parité ou de vitesse de transfert CE_|, contréler parametres et cable
lors de la réception de données
221-226 | Erreur d’interface dans le DISTOMAT CE |: si ’erreur persiste, informer le
de TC 1600 service apres-vente
22 Dans le mode commande avec |_REC |, ce | verifier la connexion GRE,
le théodolite ne recoit pas de «M. Pordinateur et les paramétres
24 Trop de données transiérées d’un 1nstru- CE
ment externe; la quantité ne doit pas
depasser 80 caractéres v compris CRLF
25, 26,29 | Erreur de parameétre ce |, vérifier connexion et parametres des
appareils (comme pour Error 22)
31 Mauvaise interface CE |, voir [ SET | [MODE| 25 ou 26
36 Trop de donnees du Distomat CE |, vérifier les parametres au distance-
metre €t la connexion
39 Distomat n’affiche pas «7», ce ], vérifier les paramétres au distance-
métre et la connexion
41 Mauvais paramétres au Distomat CE |, entrer les paramétres:
métre, ppm =0, mm =0
5057 Erreur dans le systéme de mesure CE_|; si 'erreur persiste, informer le
angulaire SErvice apres-vente
252, 253 | Température interne du théodolite trop off |, refroidir ou réchauffer 'instrument
élevée ou trop basse
255 Signal de réception trop faible CE |, augmenter le nombre de prismes
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Message | Cause Action

256 Mesure DIL: différence par rapport CE | recommencer la mesure
a la derniére mesure > 99.5 mm

58 L'instrument n’est pas suffisamment CE_], caler a I’honzontale
horizontal

60 Wi n’est pas dans le format d’enregistre- CE |, controler le format d’enregistrement
ment et ne peut étre effacé

61 Le nombre maximum de 8 Wi est atteint CE

62 Wi n’est pas valable CE ] corriger I'entrée

67 Le format d’enregistrement ne contient CE | entrer Wi=71
pas de mot REM

69 Le format d’enregistrement ne contient CE | entrer Wi=11
pas de numeéro de point

70 Calcul impossible. Le bloc enregistré sous CE
ce numero de point ne contient pas
'information nécessaire.

71 Les valeurs demandées ne sont pas en- CE
regtstrées sous le numero de point donné

72 Memoire du module REC est presque CE |: avertissement qui se répéte apres
pleine. Place pour 20 blocs chaque nouvel enregistrement

73 Le numéro de point recherché n’existe pas| [_CE

74 Mémoire du module REC est pleine; CE |, insérer un autre module REC

le dernier point n’a pas €lé enregistre
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Message

Cause

Action

[T ) L L Ry TF

15

76

77

78

79
80

82
89
270-299

91
92-98,9A

9C-9E

9F
42

Batterie interne du module est trop faible

Erreur de fonction du module REC

Mauvais format de données dans le
maodule REC ou pour le transfert de
données a module REC

Module REC non défini comme unite

~d’enregistrement

Module REC mangue

Enregistrement sans Wi=11 dans le
module REC impossible

Données ne peuvent étre affichées
Température de I'instrument trop €élevée
Erreur d’instrument

Division aveg zero
Erreurs de systéme

Erreurs EEPROM

Instrument mal nitialise

CE

CE

CE

CE

CE

CE

, copier les données. La sauvegarde
des données est d’environ 2 mois. Informer
le service aprés-vente.

- si 'erreur persiste, lire les données
et informer l¢ service aprés-vente

. verifier le format des données

, COTTIgET avec

COITECL

CE

OFF

CE

CE

SET | [MODE

76

, Insérer le module REC
, entrer le format d’enregistrement

, contrdler le nombre devant la virgule

, refrotdir I'instrument

- si I'erreur se reproduit, informer le
service apres-vente

, contrdler le choix des points visés

QOFF

ON

, répéter la mesure; st 'erreur se

reproduit, informer le service aprés-vente

OFF

ON

: §1 'erreur se reproduit,

informer le service apres-vente

OFF

, informer le service aprés-vente




11. Remarques importantes

Pour ne pas abimer les diodes, ne pas pointer le soleil avec le
Distomat, ou avec la lunette du TC 1600.

Par temps trés chaud, protéger 'appareil des rayons directs du soleil.
Les performances de la diode émission et donc la portée diminuent
par fortes températures.

Pour une portée maximum par fortes températures, protéger aussi
les réflecteurs des rayons directs du soleil.

Un seul réflecteur doit &tre visible dans le champ de la lunette pour
éviter un mélange de signaux qui peut fausser la mesure.

Certains radic téléphones peuvent perturber la mesure lorsque,
se trouvant a proximité immédiate de Pinstrument, leur commuta-
teur phonie est actionné. Il est recommandé de faire un essai et de ne
pas émetire pendant la mesure.

Protéger le module REC des rayons directs du soleil (tempéra-
ture maximale +70°C).

Le T1600 avec Distomat ou le TC 1600 alimenté par sa batterie
amovible faible se met automatiquement hors tension aprés [ DIST
sans affichage du message 12.
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12. Controle et réglage

Un tournevis avec deux lames et deux broches de réglage dans
son manche, se trouve dans I’étui de 'instrument. Une clé Allen
(6 pans) se trouve dans la sacoche du trépied ou dans la coiffe du
plateau.

12.1 Trépied (fig. 17)

Les liaisons entre bois et métal doivent étre toujours bien réali-
sees. S1 necessaire, visser legérement les vis (1) des capes a I'aide
de la clé Allen.

Lorsque le trépied avec ses jambes normalement écartées est sou-
leve par le plateau, il faut que les jambes maintiennent tout juste
leur écartement. Le mouvement est réglé aux vis des charniéres
(2) avec la méme clé.

12.2 Nivelle d’alidade (fig. 18)

Caler 'instrument a I'horizontale. La nivelle est réglée si sa bulle
reste centrée sur sa graduation apres rotation de 180° de l’alidade,
c’est-a-dire lorsque le point de calage se trouve au centre de la
graduation. 51 la bulle est déplacée de plus d’un intervalle de divi-
sion, corriger la moitié de U'écart en tournant la vis de réglage de
la nivelle (fig. 18) avec la broche. Répéter ces opérations jusqu’a
ce que la bulle reste au centre pour n’importe quelle direction de
'alidade. La demiére rotation de la vis de réglage doit se faire dans
le sens des alguilles d’'une montre.




12.3 Nivelle circulaire d’embase

Caler tout d’abord I'instrument 4 "horizontale en se référant a la
nivelle d’alidade. Enlever le théodolite de son embase. Si la bulle
de la nivelle circulaire ne se trouve pas a I'intérieur de son cercle
repére, I'y ramener en agissant avec une broche de réglage sur les
vis 4 téte perforée (fig. 19). En desserrant une vis de réglage, la
bulle se déplace en direction de celle-ci, en la serrant la bulle s’en
écarte. Tourner d’abord la vis qui se trouve la plus rapprochée de
la direction indiquée par le centre de la bulle et le centre du cercle
repére et ceci Jusqu’d ce que la bulle se trouve au centre ou jusqu’a
ce quavec "autre vis il soit posstble de I'y amener. Ne pas tourner
une vis davantage que nécessaire pour le réglage.

12.4 Erreur de I’axe de visée (collimation horizontale)

Sur un théodolite, la ligne de visée devrait &tre perpendiculaire a
'axe de basculement, Cette erreur ne peut &tre éliminée compléte-
ment par réglage.

Sur te T1600, ’erreur de 'axe de visée est déterminée et mise en
mémoire permanente comme indiqué sous 4.6. Chaque mesure
angulaire est alors corrigée automatiquement de cette erreur rési-
duelle inévitable.

Une erreur de I’'axe de visée qui dépasse 1° (30"") devrait &tre cor-
rigée en atelier agréé,

Si cependant elle devrait &tre corrigée par soi-méme, procéder
comme suit; Dévisser la partie arriére de la bague de mise au point
(1, hig. 20). Viser le point ayant servi 4 déterminer 'erreur. Entrer
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Fig. 20 Réglage de l'erreur de 'axe
de visée,

I Partie arriére de fa bague de mise
G point

2 Vis de reglage pauche

3 Vis de réglage droite

46

SET | [MODE| 11 [RUN | soustraire pour la visée en position Il ou
additionner pour la visée en position | 'erreur de I’'axe de visée a
la lecture du cercle horizontal et tourner la vis de rappel du pivote-
ment pour afticher cette valeur calculée.

Si le 1l vertical se trouve a gauche du point visé, dévisser d'une
petite quantit¢ la vis de réglage (2) 4 gauche de I'oculaire de la
lunetie a Paide de la broche de réglage. Visser immeédiatement de
la mé&éme quantité la vis de droite (3) et contrbler le résultat dans
la lunette. Corriger ainsi progressivement jusqu’a ce que le fil
vertical se trouve sur le point visé, Un blocage exagéré des vis de
reglage est a eviter, Répéter le procédé comme contrdle et revisser

la bague.

Aprés ce réglage, I'erreur de ’axe de visée doit &tre redéterminée
et mise en mémoire comme indiqué sous 4.7.

Sur le TC 1600 un tel réglage n’est pas possible car 'axe optique
de la lunetie ne serait plus parlalléle au faisceau infrarouge du
distancemetre.

12.5 Erreur d’index (collimation verticale)

L’erreur d’index doit éire déterminée et mise en mémeoire comme
indiqué sous 4.6.
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Fig. 21 Réglage du plomb optiguie.
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Fig. 22 Sens de rotation des vis de
réeglage au plomb optique.

12.6 Plomb optique de ’embase

L'axe de visée du plomb optique doit coincider avec 'axe de pivo-
tement de I'alidade. Le plomb optique doit étre contrélé réguliére-
ment.

Contréle avec le fil 2 plomb

Mettre I'instrument en station sur le trépied dans un local et le caler
4 I’horizontale 4 Paide de la nivelle d’alidade. Fixer le fil & plomb et
régler sa longueur. Poser une feuille de papier sur le sol de facon
a4 ce qu'une croix qui y a ét€ marquee se trouve exactement sous
la pointe du plomb. Une excentricité éventuelle du il a plomb peut
8tre constatée pour différentes positions de la douille dans la vis
de fixation et étre éliminée par un déplacement appropri¢ de la
feuille de papier. La précision pouvant étre afteinte est d’environ
] mm. Enlever le fil 4 plomb et si le réticule du plomb optique ne
se trouve pas sur le point marqué, ramener le réticule sur ce point
a P'aide des vis de reglage.

Controle par déplacement de ’embase

Mettre 'instrument en station sur le trépied dans un local ou sur
un sol plan et stable. Avec un crayon bien affaté tracer le contour
de la plague de base sur le plateau du trépted, caler I'instrument
a I’horizontale a ’aide de la nivelle d’alidade et marquer la projec-
tion du réticule du plomb optique sur une feuille de papier milli-
meétrique fixée sur le sol. Desserrer la vis de fixation et tourner
’embase de 120° en la plagant exactement dans son contour. Ser-
rer la vis de fixation, caler 'instrument a I'horizontale et marquer
de nouveau la projection du réticule sur la feuille de papier. Répé-
ter la méme opération pour la troisiéme position de 'embase,
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S1 les trois points ne sont pas confondus, ramener le réticule sur
le centre de gravité du triangle ainsi formé en agissant sur les vis
de réglage. La précision du réglage pouvantainsi étre atteinte est d’au
moins 0,5 mm.

Réglage du plomb optique

En tournant avec un tournevis les deux vis de réglage au plomb
optique (fig. 21) amener progressivement la croix du réticule sur
le point marqué au sol. Le sens de rotation des vis est indiqué par
le schéma de la fig. 22.



13. Soins et entretien

Le T1600/TC 1600 est un instrument de précision. Il doit étre
manipulé avec soin. Protéger-le de tout choc vieolant ainsi que des
secousses.

Pour le transport par camion, chemin de fer, biteau ou avion,
Pemballage doit pouvoir absorber les chocs. 11 est recommandé
autant que possible d’utiliser ’'emballage original Wiid.

L'instrument doit €tre maintenu toujours propre. Pour le nettoyage,
utiliser seulement un blaireau souple ou des chiffons propres et
doux. S1 les objectils ou les prismes des réflecteurs sont souillés,
entever tout d’abord la poussiére avec précaution. Si un prisme se
couvre de buée c’est qu’il est plus froid que la température am-
biante. L'essuyer ne sert généralement pas a grand chose: il doit
étre réchautfé. Ne jamais toucher les parties optiques avec les
doigts et ne pas utiliser de liquide pour leur nettoyage.

Les cbles et les fiches sont a nettoyer de temps a autre. Les fiches
doivent &tre maintenues propres et étre protégées de 'humidité.
Si les fiches des cibles sont souillés, tes rincer a l'alcool et les
laisser sécher soigneusement.

Un instrument mouillé doit €tre épongé sur le terrain et dés que
posstble sorti de son coffret pour lui permettre de sécher compléte-
ment. Ne jamais entreposer un instrument humide dans son étui
fermé.
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14. Caracteéristiques techniques

Mesure angulaire
Codeur

Sens de graduation
Actualisation toutes les

continue

absolu

a gauche et a droite
0,1-03s

Unités (au choix)

4008, 360° sex.,
360° déc., 6400 millieémes

Indication jusqu’a

1%, 17, 0,0001°, 0,001 millieme

Ecart type

d’une moyenne des lectures
en positions T et 11

(DIN 18723)

Hz: 0,0005% (1,5")
V: 00,0005 (1,57)

Index vertical automatique
précision du calage

compensateur pendule
10,0003% (1)

débattement 40,18 (157
Lunette a image droite
grossissement standard 30x
ouverture de I'objectif 42 mm

visée minimum 1,7m

champ a 1000 m focalisation 27m

focalisation

rapide et fine




Inclinaison de la lunette

TC 1600, T1600 avec DI2000
T1600 avec DI1001/DI1600

entierement basculable

position | — 608 (—55°) jusgu’au zénith
position 1 —338 (—30° jusqu’au zénith
Affichage a cnstaux liquides LCD, jusqu’a
8 chiffres, virgule et signe et
symboles-guide
Clavier etanche, 14 touches a plusieurs

Pression de déclenchement

fonctions
30 g

2 modeles

clavier et affichage dans les deux
positions ou

clavier et affichage en position I et
logement du module REC

en position I

Mesure de distance T 1600
TC 1600

avec les Distomat Wild
lunette coaxiale pour visée et
mesure

Corrections automatiques

excentricité du cercle
collimation horizontale

erreur d’index vertical
courbure terrestre et réfraction
moyenne pour la distance

51



52

VYaleurs affichées
T 1600
TC1600/T 1600 avec Distomat

Avec unité d’enregistrement

par paires
cercle horizontal  cercle vertical
cercle vertical distance obligue

cercle horizontal  distance horizontal
altitude point vise dénivelce
coordonnée Est  coordennée Nord
différences pour implantation
numéeros de points

Enregistrement
Module GRM 10 amovible

Terminal de terrain

Meémoire CMOS
Capacite 64 koctets ou
env. 2000 blocs

de donnees
Dimensions 74 x60x 10 mm
Poids 708

GRE (voir brochure ] 282)

Alimentation
Consommation
Mise hors circuit automatique

en 12V, courant continu

0,06 A env. {(sans &clairage)

3 min. aprés derniere pression de
touche

Batterie amovible GEB77
Fusible

Potids

12V/0,45 Ah, NiCd, rechargeable
Microfusible avec 2 broches de
contact 2 A

0,2 kg




Petite batterie GEB 70

12V/2 Ah, NiCd, rechargeable

Fusible FST 5020/T 2,5 A75x20

Poids 0,9 kg

Batterie universelle GEB71 12V/7Ah, NiCd, rechargeable
Fusible FST 5020/T 2,5 A/5x20

Poids 3,0kg

Nombre de mesures voir page 65

Chargeur GKL 12

Tension entrée

Consommation
Courant de charge
Durée de¢ charge

Température de charge

pour 2 GEB77 ou 2 GEB70
115V/230V +10%; —15%,
50/60 Hz

15 W environ

2 KU,Z A i]ﬂ'%

14 heures environ (limiteur de
charge)

+10°C a +30°C

(+50°F a +85°F)

Chargeur GKIL. 14
Tension entrée
Consommation
Courant de charge
Durée de charge
Température de charge

pour batterie GEB 71
115V/220V X£20%, 50/60 Hz
25 W environ

0,7A £10%

14 heures environ

+10°C a +30°C

{(+50°F & +85°F)
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Axe de basculement
au-dessus de la cuvette
d’embase

196 mm, comme T 2, T 1000, T 2000

Senstbilité de la
nivelle ¢irculaire d’embase
nivelle d’alidade

872 mm
30"/2 mm

Plomb optique d’embase

avec mise au point

grossissement 2X
Températures
d’emploi —-20°C 4 +50°C

d’entreposage

(—4°F a +122°F)
—40°C a +70°C
(—40°F a +158°F)

Poids

T 1600 seul

TC 1600 seul

embase GDF22
battenie interne GEB 77
etul

4,5kg ( 9,91b)
5,5kg (12,01b)
09keg ( 2,01b)
0,2kg ( 0,41b)
39kg ( 8,61b)




Mesure de distance avec Wild TC 1600

Ecart type

mesure normale
mesure répétitive

mesure rapide

mesure cyclique

3mm + 2 ppm, durée 45
3mm + 2 ppm, durée 4s
3mm + 2 ppm, durée 35
5mm + 2 ppm, durée 1-25s

Réglage du signal

automatique

Interruption du faisceau

sans effet

Portée avec prismes circulaires Wild
Conditions atmosphériques
Prismes
défavorables! moyennes?’ excellentes’

1 1,0 km 2,0 km 2,5 km

3 1,2 km 2.8 km 3.5 km

7 1,4 km 3.5 km 4.5 km

11 1,6 km 4.0 km 5,5 km

) forte brume, visibilité 3 km ou soled intense avec fort flamboiement de 1'air
2y faible brume, visibilité 15 km ou nuageux avec leger flamboiement de Iair
3y couvert, sans brume, visibilité 30 km, pas de (lamboiement de Pair

Onde porteuse

0,850 um, infrarouge
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Frequence de mesure
Mesure fine

50 MHz =3 m

Largeur du faisceau
a mi-puissance

2,5 (0,7m a 1000 m)

Puissance absorbhée
pendant la mesure de distance

env. W (04 A/]12V)

Facteur d’échelle

-399 4 +399 ppm

Variation par pas | ppm
Constante d’addition —-99% a +999 mm
Vanation par pas 1 mm

Corrections automatigues

excentricité du cercle
collimation horizontale

erreur d’index vertical
courbure terrestre et réfraction
moyenne pour la distance




SET

mrm

SET

ppm

mit

ppm

RLUIN

RUN

15. Constante d’addition
et facteur d’echelle

Lors de la mesure de distance, la constante d’addition {(mm) et le
facteur d’échelle (ppm) doivent étre introduits au clavier du théo-
dolite, Des valeurs éventuellement en mémoire du DISTOMAT doi-
vent étre placées sur zéro.

15.1 Constante d’addition (mm)

La constante d’addition en mm permet Paffichage de la distance
corrigée d’une constante propre au type de prisme utilisé. Elle est
(} pour les prismes circulaires Wild.

La constante d’addition de réflecteurs d’autres marques peut étre
déterminée par comparaison de la distance mesurée a la distance
connue d’'une base,

15.2 Facteur d’échelle (ppm)

Le facteur d’échelle en ppm (parties par million) est utilis€ pour
apporter des corrections proportionnelles a la distance: correction
atmosphérique, réduction au niveau de la mer ou déformation due
au systéme de projection.

57



58

15.2.1 Correction atmosphérique AD,

Pour déterminer la correction atmosphérique a 1 ppm prés (1 mm
a 1000 m), la température de Pair doit &ire connue a 1°C prés et
la pression barometrique a 3 mb prés.

Le diagramme | donne la correction en ppm en fonction de la tem-
pérature et soit de la pression atmosphérique ou de I'altitude au-
dessus du niveau de la mer. Pour une détermination a 10 ppm
’altitude sulfit.

La correction atmosphérique est calculée avec la formule:
0,29065 P

ADy = 818 = 770003661

t = tempeérature en® C

p = pression atmosphérique en mb

A Dy = correction atmosphérique en ppm



15.2.2 Réduction au niveau de la mer AD,

Le diagramme 2 donne la correction en ppm pour la réduction au
niveau de la mer. Il est basé sur la formule:

- _H »
AD, = R 1¢
AD, = correction de réduction au niveau de la mer en ppm
H = altitude de la station au-dessus du niveau de la mer en m
R = 6378 km

15.2.3 Réduction au plan de projection AD;

La grandeur de 1a déformation projective est fonction du systéme
de projection utilisé dans le pays considéré et pour laquelle il existe
géncralement une table officielle. Pour les projections cylindriques
telles que Kruger-Gauss, les valeurs de correction en ppm peuvent
etre retirées du diagramme 3. Les valeurs s’appuient sur la formule
suivante:

XE
AD, = e 10°
AD, = réduction au plan de projection en ppm
R = 6378 km
X = valeur Nord & distance en km de la ligne 0 de projection

(avec facteur d’échelle 1)

Ne pas uttliser cette formule pour les pays ou le facteur d’échelle
n‘est pas l.
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15.2.4 Exemples

a) Correction atmosphérique AD, seule

t = +]15°C
H = 560 m (p = 953 mb)
ADy = 420 ppm (diagramme la)

b} Correction atmosphérigue AD,
Projection au niveau de la mer AD;,

t +15°C

H 560 m (p = 953 mb)

AL} = +20 ppm (diagramme la)
ADy = —90 ppm (diagramme 2)
somme = —70ppm

¢) Correction atmosphérique AD,
Réduction au niveau de Ia mer AD),
Correction de déformation projective AD;

t = +15°C

H = 560m (p = 953 mb)

X = 125 km

AD, = +20 ppm (diagramme ]a)

AD; =  —=90ppm (diagramme 2)

AD;, = +190 ppm (extrait d’une table officielle)
somme = -+120ppm



Correction atmosphérique de 1a distance en ppm (°C, mb, m)

Diagramme 1;
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Diagramme 2; Réduction au niveau de la mer en ppm (métres)
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Réflecteur

Théodolite

Niveau (e la mer

Fig. 23 Réductions

16. Formules de réduction

Le théodolite calcule la distance obligue, 1a distance horizontale
et la dénivelée d'apres les formules suivantes.

Ces formules tiennent compte de la courbure terrestre et d’un
ceefficient de réfraction moyen k = 0,13 pour le calcul de 1 et ..
En outre & se rapporte a Paltitude de la station du théodolite et
non 4 celle du réflecteur (fig. 23).

-
2
Do
ppm
ImIm

L AL

1 n ol

1l

H

D, (1 +ppm - 10°® + mm

Distance oblique affichée, en meétres

Distance non corrigée, en meétres (valeur mesurée)
Facteur d’¢chelle en mm/km

Constante d’addition, en mm

Y - A XY = Distance horizontale affichée, en m
X+B- Y = Dénivelée affichée, en m
21 - |sin {}
2 - cos {
Angle vertical mesuré

1 - k.fz _ ) -7 -1

R = 147 - 107" [m™]

11—k _ . 1n-8 -1

R 6,83 - 10 [m™']
0,13

6,37 - 10° m (rayon terrestre)
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Fig. 24 Batterie amovible GEB77

! Fusible

2 Prise pour cible chargeur
3 Comacts

4 Fusible de rechange
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17. Equipement électrique

Les T1600, TC 1600, GRE3/GRE4 et Distomat fonctionnent sur
courant continu 12V, Des batteries CdNi 12V rechargeables sont
livrées par Wild. D’autres sources de tension 12V peuvent étre
utilisées. Une rallonge pour batterie d’auto est livrable.

17.1 Batterie amovible GEB77

Mise en place de la batterie

@ . Bouton horizontal.
2. Mettre la batterie sur le couvercle (fig. 15).
Cl) J. Bouton vertical. La batterie est fixée au couvercle.
4, Introduire la batterie dans le montant du théodolite.
6 5. Bouton honizontal pour verrouiller.

Fig. 25  Placer fa baitterie sur le
couvercle et verrouiller,



17.2 Batteries externes

Si une batterie externe est connectée a l'instrument la batterie
amovible est mise hors circuit mais n'est pas rechargée.

17.3 Autonomie par charge

Les valeurs pour ’'autonomie par charge sont valables pour des tem-
pératures normales (+20°C). Les vieilles batteries et les basses
températures peuvent réduire le nombre de mesures.

B Battar_'ie Petité:_ Ba!:terie
Fig. 26 Batteries CdNi recharge- Enéﬂg ‘I;‘]?le E}aétggg Léﬂé\.ée?rslelle
ables
1 Petite barterie GEB70, 2 Ak T 1600 ) ]env.9h env, 35 h, env. 120 h.
2 Batrterie ::mfverseffe GEB71, 7Ah TC 1600
3 Pontefusibie | T1600 avec env. 250 2) | env. 1000 2) | env. 3500 2)
4 Prise pour cible de baiterie DISTOMAT
5 Prise pour cabie chargeur -

6 Prise pour cable de batterie ou de 1} En fonctionnement conlinu
chargeur 2y Nombre de mesures d'angles €1 de distance
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Fig 27 Cables de connexion

{
Z
3
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Cable de transfert de données du
théodolite & GRE

Céable de baiterie entre théodolite
et batterie externe

Cdable de batterie et de transfert
de données enire théodolite, GRE
el batierie externe

17.4 Charge de batteries CdNi

Positionner le sélecteur de tension du chargeur de batlerie sur la
valeur de tension adéquate: 115Vou 220V /230V. Brancher le char-
geur sur le secteur, courant atternatif.

Connecter la batterie. La lampe-témoin rouge doit s'allumer.

Si la lampe-témoin rouge ne s’allume pas, la connexion au réseau
d’alimentation n’est pas assurée, le fusible de la batteric est
défectueux ouil y a une panne de secteur. Si le chargeur utilisé est du
type GKL 14, la lampe-témoin verte doit aussi s’allumer, sinon la
connexion au réseau est inlerrompue ou le courant est coupé.

I1 est conseillé de vérifier la tension de batterie avant de partir surle
terrain. La charge d’une batterie complétement déchargée nécessite
14 heures.

Le chargeur GKL 12 posséde une minuterie intégrée pour éviter la
surcharge des batteries. La minuterie, déclenchée par une pression
de la touche rouge, limite la durée de charge 4 14 heures. En cas de
panne de secteur, [a minuterie repart automatiquement, Une fois le
temps ecoulé, la charge de la batterie est stoppée automatiquement.

La selection et la limitation de la durée de charge des batteries
peuvent aussi se faire avec une minuterie de type conventionnel. Il
est conseillé en tout cas d’utiliser une minuterie avec le GKL 14
quand 'opération de charge n’est pas surveillée.




Fig. 28 Chargeur GKL 2. Charge
en méme temps 2 mini-hatteries ou
2 petites batteries.

I Chargeur GKL {2

2 Sélecteur de rension, au dos
HISV/A230V

3 Voyants fumineux de charge

4 Barterie amovible GEB77

5 Perite batterie GEB7()

Fig. 26 Batteries CdNi {2V
Relation entre Paffichage de 'état de
fa batterie et la tension de celle-ci,

17.5 Décharge d’une batterie CdNi 12V

La fig. 29 montre approximativement la relation entre "affichage
de I'état de la charge de la batterie et Ja tension de celle-ci. La
courbe de décharge est typique pour les batteries CdNi. La chute
de tension nitiale, de 9 4 7, et la chute finale, de 3 4 1, sont rela-
tivement rapides. De 7 4 3 la chute est relativement faible.

Le message 12 est affiché si la tension est trop faible pour une
mesure de distance,

“msvi-——--—-4+4}¢+-—- -k
Tension Mesure de distance
de la
batterie DDSSibIE
MOV [———— _— 4
Erreur
12 L
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