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Bild I TC1600 in Behdlter.

Zum Einpacken Instrument so
drehen, dass die Seitentriebe iiber
einer Fussschraube stehen.

1. Einleitung

T1600 und TC 1600 sind elektronische Theodolite hoher Genauig-
keit. Der TC 1600 ist ein T1600 mit integriertem Distanzmesser.
Das Fernrohr ist koaxial. Bei mittleren atmosphirischen Bedin-
gungen betrigt die Reichweite mit 11 Prismen bis zu 4 km. Die
Messgenauigkeit einer Distanzmessung ist 3 mm + 2 ppm.

Der T1600 ist das zentrale Element des modularen Wild Ver-
messungssystems. Jeder Wild DISTOMAT Lliisst sich bequem auf
das Fernrohr aufsetzen. DI100] fiir den Nahbereich bis 1,3 km,
DI11600 fiir den mittleren Distanzbereich bis 5§ km, DI12002 fiir Prizi-
sionsdistanzmessung, DI3000 fiir grosse Distanzen bis 14 km oder
DIOR 3002 fur reflektorloses Messen.

Zur Datenerfassung kann am Theodolit ¢in Wild GRE-Datenter-
minal angeschlossen werden. Bei der Version T 1600/ TC 1600 mit
REC-Modul Einschub kann zur Datenerfassung das REC-Modul
Wwild GRM 10 verwendet werden.

Nach Empfang und Auspacken des Geriites wird empiohlen, wie
folgt vorzugehen:

— Batterie laden

— Instrument aufstellen

— Sicherungsschraube am Dreifuss-Drehknopf lGsen

— DISTOMAT zum Fernrohr justieren (nur T 1600)

— Reflektor anzielen

— Funktionen ausprobieren

Fiir die optimale Ausntitzung des Gerites wird zudem empfohlen,
den ganzen Inhalt dieser Gebrauchsanweisung zu lesen.



Bild 2 Wild T1600

! QOptisches Lot, fokussierbar
2 Dosenlibelle

3 Einschubbatterie oder Blinddecke!

4 Athidadenlibelle
> Verbindungsstiick fiir
Wild DISTOMAT
6 Klemmschraube fiir Traggriff
7 Schnappverschluss fiir Traggriff

Bifd 3 Wild TC 1600

! Fussschraube

2 Tastatur

I Richitglas

4 Traggriff

3 Fernrohr mit integriertem EDM

0 Koaxiale Optik fiir Winkel- und
Distanzmessung

8 Fokussiertrieb mit Grob/Feingang

9 Fernrohrokular, Bajonett-

verschiuss

10 Richtglas

Il Anzeigen

12 Tastatur

{3 Steckbuchse flir Verbindungs-
kabel zu Extern-Batierie und/
oder Datenierminal GRE

7 Hohentrieb

8 Hohenklemme

9 Seitentrieh

10 Seitenklemme

i1 Tastatur in Lage 2 oder
Einschub fiir REC-Modul

12 Drehknopf fiir Dreifuss-
verriegefting
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Bild 4 Enifernen des Plastikschutz-

deckels auf dem Fernrohr-Verbin-
dungsstiick

Bild 5 Entlastungsstift fiir DI 3000
und DIOR 3002

6

2. Messvorbereitung

Der TC 1600 bendtigt keine Messvorbereitung, Bel Verwendung
des T1600 mit einem DISTOMAT sind folgende YVorkehrungen vor
der ersten Inbetriebnahme notig:

2.1 Mit DI1000, DI1001, DISS, DI1600, D12000,
D12002, D13000, DIOR 3002

Schwarzen Plastikschutzdeckel auf dem Fernrohr-Verbindungs-
stiick des Theodolits mit der Klinge eines Taschenmessers oder
einem Schraubenzieher entfernen (Bild 4).

DISTOMAT auf Fernrohr setzen:

- Gespeicherte ppm- und mm-Werte am DISTOMAT auf Null set-
Zen

— Masseinheit am DISTOMAT auf Meter setzen

- ppm- und mm-Werte am Theodolit eingeben B

— Distomatschnittstelle am Theodolit setzen [ SET_| [MODE] 26 [ RUN |

Der DI1000, DI1001, D15S, DI1600, D12000, D12002 bleibt dank
dem Gegengewicht in jeder Position ausbalanciert. Der D13000,
DIOR 3002 wird mit einem Federentlastungsmodul ausbalanciert
(Bild 5). Der DIOR 3002 kann fiir Zielungen bis zum Zemtauch mit
einem Gegengewicht ausbalanciert werden (Bild 6).

Bei idlteren DI11000 muss iiberpriift werden, ob das elektrische
Kontaktstiick federt. Federt es nicht, sind die 2 kleinen Schrauben
seitlich am Kontaktstiick zu entfernen.



Bild 6 DIOR 3002 mit Gegen-
gewicht und Laser-Zusatz GLZ |
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Bitd 7 Verbindungskabel Theodnlit
und DISTOMAT DI4/Di41

2.2 Mit D14, D141, DI5

DISTOMAT auf Fernrohr setzen:

— (espeicherte ppm- und mm-Werte am DISTOMAT auf Null
setzen

— Masseinheit am DISTOMAT auf Meter setzen

— ppm- und mm-Werte am Theodolit eingeben

— Distomatschnittstelle am Theaodolit setzen [ SET

Bei Verwendung des DI5 muss der schwarze Plastikschutzdeckel
auf dem Fernrohr-Verbindungsstiick mit der Klinge eines Taschen-
messers oder einem Schraubenzieher entfernt und die 2 kleinen
Schrauben seitlich am Kontaktstiick des IDi5 herausgeschraubt
werden (Bild 4).

Der DI4, DI4L besitzt kein elektrisches Kontaktstiick. DISTOMAT

und Theodolit miissen daher noch mit dem kurzen Kabel 409 680
verbunden werden (Bild 7).

Beim DI4, DI4L ist die Distanzmessung nur bis 1999 m eindeu-
tig. Fiir korrekte Reduktionen grisserer Distanzen muss vor der
Distanzmessung die geschiitzte runde Kilometerzahl wie folgt ein-
gegeben werden:

MODE| 25 | RUN

SET | |IMODE| 20 | RUN | n [ RUN

Messbereich 1 — 3 km n =2
2 — 4 km n =23
3 — 5km n =4
4 — 6 km n==y35
5 — 7km n==as
LUSW. LUSW.




Bild 8 Einprismenhafter GPH [ A.
Mit dem Fadenkreuz gelbe Ziel-
marke anzielen.

3. Anzielen des Reflektors

3.1 Mit T1600

Bei Verwendung des T1600 mit D14, DI4L, D135, DISS, DI 1000,
DI11001, D11600, DI 2000, DI12002 wird fur die Distanzmessung im
Nahbereich der Einprismenhalter GPH 1A emplohlen.

Fiir eine fehlerfreie Messung muss der Infrarotstrahl des DISTO-
MATS zur Fernrohrziellinie parallel sein. Prifung und Justierung
siehe in der entsprechenden DISTOMAT Gebrauchsanweisung,

Mit justiertem DISTOMAT geniigt eine einzige Zielung fur Winkel-
und Distanzmessung.

Fir grossere Reichweiten ist der Dreiprismenhalter GPH3 oder
der Elfprismenhalter GPH 11 zu verwenden.

Reflektoren fur BI3000 siehe DI 3000 Gebrauchsanweisung.




Bild ¢  Einprismenhalter GPH 1 mit
aufeesteckter Zieltafe! GZTA.

Mit dem Fadenkreuz die Mitte des
Prisma anzielen.

3.2 Mit TC1600

Flr den TC 1600 wird fiir die Distanzmessung im Nahbereich der
Einprismenhalter GPH 1 empfohlen.

Der Schnittpunkt der Prismenkanten liegt genau im Schnittpunkt
von Steh- und Kippachse des Reflektors. Das Prisma kann somit
fiir kiirzere Distanzen direkt als Zielmarke verwendet werden.

Zum einwandfreien Anzielen des Reflektors bei grosseren Distan-
zen wird empfohlen die Zieltafel GZT4 auf die Stiitzen des Ein-
prismenhalters GPH1 zu stecken.

Das Fernrohr des TC 1600 1st ab Werk so justiert, dass der Infrarot-
strahl des Distanzmessers in der Ziellinie des Fernrohrs liegt. Zeigt
das Fadenkreuz des TC1600 in die Reflektormitte, ist das Emp-
fangssignal optimal.

Fir grdssere Distanzen ist, wie fiir den T 1600, der Dreiprismen-
halter GPH3 und der Elfprismenhalter GPH 11 zu verwenden.
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SET

MODE
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40

RUN

HEP

RUN

4. Bedienung ohne Registrierung

4.1 Winkel- und Distanzmessung

Schaltet Theodolit ein. In der Anzeige erscheint kurz die Software-
Version, anschliessend werden beide Winkel kontinuierlich ge-
messen.

Schaltet Theodolit aus. Theodolit schaltet 3 Minuten nach dem
letzten Tastendruck automatisch ab.

Schaltet Anzeige- und Fadenkreuzbeleuchtung ein/aus. Einzelnes

Dricken auf
tung Q- 3.

REP
HUN

Anzeige der Batteriespannung 1 —9.

andert die Intensitdt der Fadenkreuzbeleuch-
speichert die neue Bleuchtungsstufe.

Loscht Testfunktion. Loscht ziffernweise falsche Eingaben, die noch

nicht mit

RUN

abgeschlossen worden sind. Lédscht Meldungen.

Anzeige berder Winkel. Index- und Kolilimationstehler sind auto-
matisch beriicksichtigt.

Setzt Winkelmasseinheit. Einzelnes Driicken auf

REP

Winkelmasseinheit in nachstehender Rethenfolge:
400 gon
360° dezimal
360° sexagesimal

6400 Promille

RUN

speichert die neue Winkelmasseinheit.

andert die




SET Hzg | ® | RUN

SET || Hzp | 245.5734 { RuN

SeT | [MODE| 41 [RUN W ReP W RUN
SET mm | mm | RUN

SET [ ppm | ppm [ RUN

DIST

DSP | |Hz .

REP || DIST

STOP

SET | [MOCE| 69 | RUN I rep W RUN

Setzt Hz-Kreisablesung auf Null

Setzt Hz-Kreisablesung auf 245.5734 gon (245° 57’ 34”). Durch
Eingabe eines negativen Wertes zihlt Kreis im Gegenuhrzeiger-
sinn,

REP

Setzt Masseinheit Meter oder Fuss. Einzelnes Dricken auf
andert die Masseinheit.

Eingabe Prismenkonstante. Bereich £999 mm.
Eingabe Massstabskorrektur. Bereich =399 ppm.

Lost Distanzmessung aus, Wihrend der Distanzmessung erscheint
in der rechten Anzeige oben ein waagrechter Strich.

Anzeige Hz-Winkel und Horizontaldistanz.

Lost Tracking aus. Bei Verwendung des DI4/DI4L
am [istomat driicken.

CIST

TEST

Stoppt Distanzmessprogramm.

Ordnet [DisT J-Taste ein bestimmtes Messprogramm zu. Nur giiltig

fiir TC 1600 und T1600 mit DI12000/DI12002 oder DI 3000.

DIST Normale Distanzmessung

Dl Schnellmessung

DIL Kontinuierliche Distanzmessungen mit Anzeige des fort-
laufenden anthmetischen Mittels der Messungen, der An-
zahl Messungen (n) und der Standardabweichung (s) einer
Einzelmessung in mm. Anzeige von n und s bei TC 1600
mit [ TEST | 8, wiahrend oder nach der Distanzmessuneg.

Nach Ausschalten des T1600/TC 1600 wird die
dem normalen Messprogramm zugeordnet.

-Taste wieder

DIST

11




SET Hg
SET EalNn
OIST

DSP i |
DSP E N
SET Sao
DIST

D5P DIFF

12

Hn AUN
E, (RUN ] Ny [RUN
& [RUN | S, [ RUN

4.2 Zielpunkthéhe und Zielpunktkoordinaten

Eingabe der Standpunkth&he,

Eingabe der Standpunktkoordinaten.
Soll ein Wert auf 0.000 m gesetzt werden, genugt die Eingabe des
Dezimalpunktes.

Lost Distanzmessung aus.
Anzeige Zielpunkthéhe und Hohenunterschied.
Anzeige Zielpunktkoordinaten.

4.3 Absteckung mit Differenz-Anzeige

Eingabe der Absteckungselemente (gegebenentalls mit Dezimal-
punkt)

a = abzusteckender Richtungswinkel.

Sy = abzusteckende Horizontaldistanz.

Lost Distanzmessung aus.

Anzeige der Absteckungsdifferenzen AHz und A&l (soll —ist). Die
eingegebenen Sollwerte bleiben nach [OFF ] gespeichert, bis sie
durch neue Werte iiberschrieben werden.




DIST

DSP

H .

HEC

4.4 Hiihentracking

Hohen von entfernten Objekten wie z.B. Hochspannungskabel
lassen sich wie folgt bestimmen:

Refiektor unter dem Objekt aufstellen.
Mit dem Instrument Reflektor anzielen.

Ldst Distanzmessung aus.
Anzeige von Héhe und Héhendifferenz (Originalmessung).

Fernrohr auf Hochspannungskabel richten, In den Anzeigen er-
scheinen die neu berechnete Héhe und die Hohendifferenz zum
Kabel. Diese Werte kéinnen nicht registriert werden,

Die Originalmessung wird registriert.

T3



4.5 Bestimmung des Hihenindexfehlers

Der Hohenindexfehler wird bei jedem Instrument tim Werk vor
der Auslieferung bestimmt und abgespeichert. Der gespeicherte
Wert wird bei jeder Vertikalwinkelmessung beriicksichtigt. Man
kann den Hohenindexfehler jederzeit neu bestimmen und abspei-
chermn.

SET

MODE] 10 [RUN Anzeige des zuletzt gespeicherten Hohenindexfehlers.

RUN

RUN

BUN

CE

14

Markanten Punkt in Lage 1 anzielen,
Loscht Anzeige.
Gleichen Punkt in Lage 2 anzielen.
Anzeige des neuen Hohenindexfehlers.
oder Neuer Wert wird abgespeichert.
Beendet Funktion. Alter Hohenindexfehler wird beibehalten.



RUN

4.6 Bestimmung des Ziellinienfehlers

Der Ziellinienfehler wird ebenso wie der Héhenindexfehler bei
jedem Instrument im Werk vor der Auslieferung bestimmt und
abgespeichert, Der gespeicherte Wert wird bei jeder Horizontal-

winkelmessung berucksichtigt. Man kann den Ziellinienfehler
jederzeit neu bestimmen und abspeichern.

Anzeige des zuletzt gespeicherten Ziellinienfehlers.

Markanten Punkt mit ungefihr horizontalem Fernrohr in Lage 1 anzielen.

Loscht Anzeige.

Gleichen Punkt in Lage 2 anzielen.

SET | [MODE] 11
RUN

RUN

RUN | oder

CE

Anzeige des neuen Ziellinienfehlers.
Neuer Wert wird gespeichert.

Beendet Funktion. Alter Ziellinienfehler wird beibehalten.

15



Bild 10 T1600 mit DI 1600 und
Kabelverbindung zum GRE4 und
Kieinbartterie GEB7()
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5. Bedienung mit Registrierung

5.1 Datenterminal Wild GRE

Werden zur Stromversorgung von Theodolit und GRE die Ein-
schubbatterien verwendet, wird das GRE mit dem Dateniibertra-
gungs-Kabel 1.2 m (407 678) oder 5 m (424 248) an den Theodolit
angeschlossen.

Bei Verwendung einer Externbatterie wird das Dateniibertragungs-
und Batteriekabel 409 684 benétigt (Bild 10).

5.2 Einsteckbares REC-Modul Wild GRM 10

Der T1600/TC 1600 ist in zweil Modellen erhiltlich. Tastatur und
Anzeigen in beiden Fernrohriagen oder Tastatur und Anzeigen
in Lage 1 und REC-Modul-Aufnahme in Lage 2, in die das REC-
Modul einfach eingesteckt wird. Das REC-Modul wird vom Theo-

dolit aus bedient.




SET

MODE

SET

MODE

SET

MODE

SET

AEC

SET

REC

SET

REC

SET

REC

81 | RUN

82

14

RUN

I REeP

RUN

76

RUN

T REF P

RUN

78

RUN

RUN

99

RUN

REC

+99

Wi

RUN

REC

RUN

REC

11

RUN | 71

RUN

RUN

REC

N

5.3 Eingaben am Theodolit

Wahlt Tastaturbelegung fur Schnittstelle. Einzelnes Driicken auf
REP_ | wechselt Tastaturbelegung T1600 oder T2000. Fur die Ver-
wendung der Wild Anwendungsprogramme PROFIS ist die Ein-
stellung auf T 2000 notwendig.

Wihlt Registriereinheit. Einzelnes Driicken auf
Einstellung GRE oder REC-Modul.

%ﬂtzt Theodolit auf Standardparameter: 2400 Baud, gerade Paritit,
RLF

Setzt Standard-Registrierformat:

Pkt. Nr. Hz-Winkel | V-Winkel
Wi=11 Wi=21 Wi =22
[.oscht vorhandenes Registrierformat,

Eingabe eines beliebigen Registrierformates.

REP | wechselt die

24
Wi =131

ppm mm
Wi = 5]

Setzt folgendes Registrierformat;

Pkt. Nr. | REM 1 E N

Wi=11 Wi=71 Wi=81 Wi=82
Wi=11 Punktnummer Wi=5] ppm, mm
Wi =21 Hz-Winkel Wi=71 REM |
Wi =22 V-Winkel Wi=72 REM 2

Wi =31 Schrigdistanz Wi = 81 Ostkoordinate
Wi =32 Horizontaldistanz Wi = 82 Nordkoordinate
Wi = 33 Hoéhendifferenz Wi =83 Hohe

Zielpunkt

17



Bild {1t Einsteckbares REC-Modul
Wild GRM 10

in den Theodolit. Zum Herausziehen
REC-Modul leicht nach vorn
driicken.

18

Ist nicht das Standard-Registrierformat gesetzt, erscheint in der
Anzeige vor der ersten Registrierung «OK%. Durch ein weiteres
Dnricken von [(Rec ] wird das Registrierformat bestiitigt und der
Messblock registriert,

Obige Eingaben am Theodolit bleiben nach [LofF ] gespeichert.

Ein Messblock kann bis zu 8§ Worter enthalten. Weitere Wort-
identifikationen Wi siche GIF 10 Gebrauchsanweisung.,




5.4 Eingaben am Registriergeriit

Fur das REC-Modul ist keine Vorbereitung ntig. Am GRE sind
folgende Eingaben notwendig:

Eingaben am GRE 3:

SET |[FORM] * » [RUN ][ REC Loscht vorhandenes Registrierformat.

SET_| [MODE] 70 [RUN] 2400 [RUN | [RUN | Ubertragungsgeschwindigkeit 2400 Baud.

SET ] [MGCE] 71 RUN] 2 [RUN ][ RUN] Gerade Paritit.

SET | [MODE] 73 [RUN ] 1 [RUN |[RUN | CR LF

Eingaben am GRE4:

SET | [FORM] * « [RUN | [ REC Loscht vorhandenes Registrierformat,

SET [|MODE| 78 | RUN || RUN Setzt Standardparameter: 2400 Baud, gerade Paritit, CRLF.

19



DSP NR

SET || NRg | INr | RUN
SET || NRg | 1= | RUN
NR | Nr [ RUN

NR |t i RUN

20

5.5 Registrierung eines Messblocks

Die Bedienung von Theodolit, DISTOMAT und Registriereinheit
erfolgt am Theodolit, einschliesslich numerischen Zusatzinforma-
tionseingaben wie Punktnummer, Codebldcke, Bemerkungen usw.,

Punktnumerierung
Anzeige der Punktnummer,

Eingabe einer laufenden Punktnummer. Nach Registrierung des
Messblocks wird die Punktnummer um 1 erhdéht. Durch ein
Minuszeichen wird die Zahlrichtung negativ.

Die laufende positive Punktnummer wird um | verningert und die
Zihlrichtung umgedreht (fiir Beobachtung der Punkte in umge-
kehrter Reihenfolge).

Eingabe einer individuellen Punktnummer. Unterbricht laufende
Punktnumerierung.

Léscht eingegebene individuelle Punktnummer. Setzt laufende
Punktnumerierung tort.



DIST

REC

ALL

REP

REC

oder

REP

ALL

.

Messung und Registrierung
Last Distanzmessung aus,

Registriert Messblock. Der registrierte Hz-Winkel bezieht sich auf
die Zielung im Moment der Registrierung. Der registrierte V-Win-
kel bezieht sich auf die Zielung im Moment des Abschlusses der
Distanzmessung.

Lost Distanzmessung aus, registriert Messblock und erh8ht lau-
tende Punktnumerierung um 1.

Messblock erhilt dieselbe Punktnummer wie der vorherige Mess-
block.

1






DATA
RUN

DATA H «— — RUN
DATA | [ FIND | Nr [ RUN

SET | IMODE] 99 [RUN | = »

5.8 Anzeige der gespeicherten Daten

Anzeige-Befehle fur die Registriereinheiten GRE siehe in der ent-
sprechenden Gebrauchsanweisung,

Gespeicherte Daten im REC-Modul kénnen mit
zeige gebracht werden.

Schaltet Theodolit in den Data-Mode.

Beendet Data-Funktion.
Wortweise Anzeige, vor oder zuriick.

CATA

Zur An-

Gezielte Suche nach dem Messblock mit einer bestimmten Punkt-
nummer. Per [FInD -Befehl durchsucht den Speicherinhalt von
hinten nach vorn.

5.9 Loschen der Daten im REC-Modul

AN

Loscht den gesamten Inhalt des REC-Moduls. Ein teilweises
[.dschen von bestimmten Daten ist nicht moglich.

23



6. COGO-Rechenfunktionen

Der Theodolit verfligt in Verbindung mit dem REC-Modul iiber
eine Reihe integrierter Rechenfunktionen.

Aufrufen der Funktionen:

SeT | [coco] [RUN W REP lFII.:lN oder
SeT |[coGo] n [ RUN

COGO 11 Koordinateneingabe

COGO 12 Spannmassberechnung zwischen den beiden zuletzt
gemessenen Punkten

COGO 13 Spannmassberechnung zwischen zwei beliebigen
Punkten

COGO 14 Fliachenberechnung

COGO 21 Standpunktkoordinaten setzen

COGO 22 Rickwirtseinschnitt

COGO 23 Horizontalkreisorientierung

COGO 24 Absteckung




6.1 Koordinateneingabe iiber Theodolittastatur

SET ] [C0GQ] 11 [RUN Wahlt Funktion Koordinateneingabe.
—Nr [RUN Eingabe der Punktnummer.
E [rRUN | N [RUN ][ RUN] oder Eingabe der Koordinaten E, N.
E [RUN | N [RUN | H [RUN Eingabe der Koordinaten E, N und der dazugehérigen Héhe H
REC Koordinaten werden im REC-Modul abgespeichert.
—— Weitere Punkte analog eingeben,
CE Beendet die Funktion.

6.2 Spannmassberechnung
zwischen den beiden zuletzt gemessenen Punkten

N

gespeichert, Die Spannmassberechnung ist damit auch chne REC-
Modul moglich.

Die Punkte, zwischen denen die Spannmasse berechnet werden
sollen, nacheinander anzielen und Distanzmessung auslésen.

A Die beiden zuletzt aufgenommenen Punkte bleiben im Theodolit

SET | [coGo] 12 [RUN Wihlt Funktion. In der Anzeige erscheint das horizontale Spann-
mass und der Hohenunterschied.
CE Beendet die Funktion.
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SET

COGO

Nr.,
Nf.g

RUN

RUN

CE

26

13

AUN

6.3 Spannmassberechnung
zwischen zwei beliebigen Punkten

Sind die Koordinaten im REC-Modul gespeichert, kénnen hori-
zontale Spannmasse zwischen beliebigen Punkten berechnet wer-
den.

Sind zu den Koordinaten zusitzlich die Héhen gespeichert, werden
auch die Hohenunterschiede berechnet,

Wihlt Funktion.
Eingabe des ersten Punktes.

Eingabe des zweiten Punktes. In der Anzeige erscheint das hori-
zontale Spannmass und der Hohenunterschied.

Beendet die Funktion.




SET

NI'.I

NLE

Nr.,

AUN

RUN

CE

| RUN

6.4 Flichenrechnung

Das Rechenprogramm erlaubt die Berechnung einer geradlinig
begrenzten Flache mit maximal 10 Eckpunkten. Die Koordinaten
E, N der Eckpunkte miissen im REC-Modul registriert sein.

Manuelle Koordinateneingabe siehe 6.1.

Werden die Punkte aufgemessen, sind im Registrierformat die
Wi =81 (E) und Wi =82 (N) zu setzen.

Wiahilt Funktion.
Fingabe der Anzahl Eckpunkte,

Eingabe der Punktnummer des ersten Eckpunktes
(im Bild Nr. 109)

Eingabe der Punktnummer des zweiten Eckpunktes
(im Bild Nr. 296)

tingabe der Punktnummer des letzten Eckpunktes
(im Bild Nr. 387). In der Anzeige erscheint die Flache, Die ange-
zeigte Fliche kann nicht im REC-Modul abgespeichert werden.

Beendet Funktion.
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SET

COGOD

Nr

RUN

28
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RLIN

6.5 Standpunktkoordinaten setzen

Im REC-Modul gespeicherte Koordinaten und Héhen konnen im
Theodolit automatisch als Standpunktkoordinaten und Standpunkt-
hohe gesetzt werden.

Wihlt Funktion.

Eingabe der Punktnummer. Die unter der Punktnummer gespei-
cherten Werte werden als Standpunktkoordinaten E,;, Ny und
Standpunkthohe H, gesetzt. Beendet Funktion.

Kontrolle mit [ SET | [EaNp | und [ SET Hg




COGOo| 22

RUN

REC

Nr

RUN

CE

6.6 Riickwiirtseinschnitt

RUN

RUN

oder

Anschlusspunkt anzielen

oder

Der Ruckwartseinschnitt erlaubt die Berechnung der Standpunkt-
koordinaten mittels dreier Richtungen. Die Koordinaten der drei
Anschlusspunkte miissen im REC-Modul gespeichert sein.

Manuelle Koordinateneingabe siehe 6.1.

Die Beobachtung der drei Anschlusspunkte muss im Uhrzeiger-
sinn erfolgen.

Die Festpunkte mussen ginstig verteilt sein (gefiahrlichen Kreis
beachten).

Wihlt Funktion.

Eingabe der Punktnummer des ersten Anschlusspunktes
(im Bild Nr. 5001)

Winkelmessung wird im Theodolit gespeichert.

— e beiden anderen Punkte analog beobachten (im Bild Nr, 5002 und 5003).

Nach der Beobachtung des dritten Anschlusspunktes erscheinen
die Standpunktkoordinaten E;, Ny in der Anzeige.

Eingabe der Standpunktnummer (im Bild Nr. 69). Registriert
Standpunktnummer Nr. und Standpunktkoordinaten E; Ng im
REC-Modul. Setzt Standpunktkoordinaten Eg, Ny im Theodolit.
Beendet Funktion.

Setzt Standpunktkoordinaten Ey, Ny im Theodolit. Beendet Funk-
tion.

Beendet Funktion.
29



SET

eajels

Nr

RUN

Anschlusspunkt anzielen

RUN

30

23

6.7 Horizontalkreisorientierung

AUN

Sind die Standpunktkoordinaten E;, Ny im Theodolit gesetzt und
die Koordinaten des Anschlusspunktes im REC-Modul gespeichert,
kann der Richtungswinkel Hz, im Theodolit automatisch gesetzt
werden.

Wiahlt Funktion.

Eingabe der Punktnummer des Anschlusspunktes. Richtungs-
winkel wird angezeigt.

Setzt Richtungswinkel Hz, im Theodolit. Beendet Funktion.




5001

3369
-
2@,-" '
@1
SET | (COGO] 24 | RUN
Nr [ RUN
AUN

6.8 Absteckung

DIST | ocler | REP

DIST

Das Absteckungsprogramm erlaubt die Berechnung der Abstek-
kunigselemente Horizontalwinkel und Horizontaldistanz.

Die Koordination der abzusteckenden Punkte miissen im REC-
Modul gespeichert sein. Zusitzlich muss der Theodolit vorgangig
orientiert sowie die Standpunktkoordinaten E,, N gesetzt werden.

Wihlt Funktion.

Eingabe der Punktnummer des abzusteckenden Punktes. In der
Anzeige erscheint der Richtungswinkel und die Solldistanz.

In der Anzeige erscheinen die Differenzwerte (gerechnet minus
gemessen). Beendet Funktion.

Lost Distanzmessung aus. In der Anzeige erscheinen die neuen
Absteckungsdifterenzen.

Zur Absteckung weiterer Punkte ist die COGO-Funktion jeweils
neu aufzurufen.
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TEST | 0

[TEST ] ]

TEST | §

[TEST | 7

TEST | 8

TEST | §
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1. Test-Befehle

Folgende Testprogramme kénnen am Theodolit aufgerufen werden.
Sie konnen mit [ Ce | jeweils wieder geléscht werden.

Anzeige der Batteriespannung (1 —9). Bei vollgeladener Batterie
erscheint 9. Bei schwacher Batteriespannung blinkt zur Vorwar-
nung «Bat» in Anzeige 2. Sinkt die Batteriespannung unter 10.9V
erscheint Meldung 12. Beim nichsten Tastendruck schaltet der
Theodolit automatisch ab.

Kontrolle der Anzeigeelemente.

Schaltet Distanzmesser in den Testmode. Beim DI4, DI4L, DI 20
TEST | am Dislomat ausldsen.

Anzeige der Theodolit-Innentemperatur.

Anzeige der Anzahl Messungen n und der Standardabweichung s
einer Einzelmessung in mm, wiihrend und nach dem DIL-Mess-
programm. Nur giltig fur TC 1600 und T1600 mit DI 2000, DI 2002
oder 31 3000.

Messung der Schrigdistanz ochne Winkelmessung. Nur giiltig fir
TC 1600.




8. SET MODE-Befehle

Befehlsfolgen: [ SET ] [MODBE] Z; [BUN
SET |(MODE] 7, [RUN] Z, [AUN]| oder
SET | [MQOE| Z, [ RUN M REP | RUN
Anstelle der Z,-Eingabe kann auch durch wiederholtes Driicken von REP die ge-
wilnschte Funktion gewihlt werden. |
Zy Bedeutung ) 25 Bedeutung |
10 | Anzeige des Hohenindexfehlers, siehe 4.5 .
11 | Anzeige des Zielhinienfehlers, siehe 4.6
17 | Schaltet Pendelalarm ab. Beim Einschalten AUS
1st der Alarm immer eingeschaltet. EIN, bei ungentigender Horizontierung
erscheint Error 58
20 | Eingabe der geschiatzten Kilometerzahl 0-9 | Kilometerbereiche siehe 2.2,
bet DI4, DI4L fur Messungen Uber 2 kim.
25 | Distomatschntttstelle fur DI4, DI4L, DI5
26 | Distomatschnittstelle fir alle neuen
DISTOMATE
30 | Akustisches Signal. Beim Einschalten ist AUS
das Signal immer cingeschaltet, EIN
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Bedeutung

Bedeutung

40

41

49
69

70

71

73

34

Setzen der Winkeleinheit

Setzen der Masseinheit

Anzeige der aktuellen Messfrequenz

Wahl des Distanzmessprogramms beim
TC 1600, DI12000, DI12002, DI13000

Setzen der Ubertragungsgeschwindigkeit

Setzen der Paritiit

Setzen des Endzeichens

— LA = a ko

— 0 M= IR WA =D b — D

400 gon
360° dezimal
J60° sexagesimal

6400 Promille

Meter
Fuss

Normale Distanzmessung DIST

Schnellmessung DI
Wiederholungsmessprogramm DIL

110 Baud
300 Baud
600 Baud
1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
REP
3600 Baud

Keine Prufung
Ungerade
(GGerade

CR
CRLF




Z, | Bedeutung Z, Bedeutung
74 | Wiahlt Tastaturbelegung 0 T1600 -
] T2000. Fur die Verwendung der Wild
Anwendungsprogramme PROFIS
75 | Setzen des Protokolls fiir Direktanschluss { Ohne Protokoll
an Computer, Drucker usw. Beim Einschal-| | Mit Protokoll
ten ist der Theodolit immer auf 1 gesetzt.
76 | Wihlt Registriereinheit 0 GRE
1 REC-Modul
78 | Setzt Standardwerte:
2400 Baud, gerade Paritiat, CRLF
79 | Geriiteadresse ber Anschluss mehrerer 0—-9 | Individuelle Gerateadressen
Theodolite an einen Computer
95 | Abschalten der automatischen 0 Ausschaltung etwa 3 Minuten nach
Ausschaltung. Beim Einschalten ist der letztem Tastendruck
Theodolit immer auf 0 gesetzt. 1 Schalitet nicht automatisch ab.
98 | Ubertriagt Daten vom REC-Modul ins
GRE
99 | Loscht alle Daten im REC-Modul und t]||e

initialisiert REC-Modul
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Bild 13 Lesegerdr Wild GIF{(
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9. Datenubertragung vom REC-Modul
in einen Computer

Im REC-Modul gespeicherte Daten konnen wie folgt in einen
Computer dbertragen werden;

9.1 Mit Lesegerit Wild GIF10/GIF12

Das GIF 1Q ist eine universelle Schnittstelle zwischen REC-Modul
und Computer, Drucker, GRE u. a.

Mit dem GIF10 kénnen Daten angezeigt, (ibertragen, empfangen
und auf andere REC-Module kopiert werden.

Fiir den Feldeinsatz kann das GIF 10 anstelle des Netzbetriebs mit
einer 9 V-Batterie fiir eine Betriebsdauer von etwa 12 Std. gespeist
werden.

Das Lesegerit GIF12 ist speziell flir den direkten Datenaustausch
zwischen REC-Modul und einem 1BM PC oder kompatiblen
Computer mit MS-DOS konzipiert.

Weilere Einzelheiten sieche Gebrauchsanweisung GIF10/GIF12.




Bild 14 Dateniibertragung vom
REC-Modul ins GRE

Bild 15 Datentibertragung vom
GRE in einen Compuier

9.2 Via Datenterminal Wild GRE

Daten konnen vom REC-Modul in ein GRE und vom GRE i1n
einen Computer gelesen werden.

Fiir den Anschluss des Theodolits an ein GRE miussen am Theo-

dolit die Standardparameter gesetzt werden (| SET | [MODE| 78 | RUN
RUN

Eingaben am GRE siehe 5.4,

Mit dem Befehl { SET | [MODE; 98 [RUN | am Theodolit werden die
gespeicherten Daten vom REC-Modul ins GRE iibertragen.

Weitere Einzelheiten {ir die Datenubertragung GRE zu ¢inem
Computer siche Gebrauchsanweisung GRE.
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Bifd 16 Dareniibertragung vom
REC-Maoduf in einen Comptiter
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9.3 Direktanschluss

Daten konnen vom REC-Modul direkt iiber die Schnitistellen
GIF2/GIF7 in einen Computer iibertragen werden. Der Daten-
fluss ist nur tn einer Richtung moglich,

Die zu setzenden Theodohtparameter miissen mit denen des
Computers iberemnstimmen.

Mit dem Befehl [ seT | [MODE] 98 [RUN | werden die gespeicherten
Daten vom REC-Modul in den Computer iibertragen.

Fur die Datenlibertragung kann der Computer mit folgendem
minimalen Dateniibertragungsprogramm vorbereitet werden (fur
DOS-Computer):

10
20
30
40

20.

60
70
80
S0

OPEN "COM1:2400.E,7.2,LF,C5.DS5,.CD" AS #1
INPUT "Filename '";F$%

OPEN F$ FOR OUTPUT AS #2

ON ERROR GOTO 50

LINE INPUT #1,A$

LINE INPUT #1,B$%

PRINT A%

PRINT #2,A$

PRINT #1,"7?"

100 GOTO 50

Weitere Einzelheiten fiir korrekte Handhabung der Schnittstellen
GIF2/GIF7 siehe GRE-Gebrauchsanweisung.



10. Meldungen und Fehler

Meldungen sind wie folgt dargestellt:
Fehlbedienung oder Betriebsstorung vom Theodolit

Error

Error 0XX Fehlermeldung von der Registriereinhett

Error 2XX Fehlermeldung vom Distanzmesser

Error Ursache Massnahmen
01 Ungiiltiger [ SeT_] [MODE]-Befehl ceé |, Eingabe korrigieren
02 Bestimmung von Index- und Ziellinien- CE_|, in Lage 1 beginnen
fehler nicht in Lage 1 begonnen
03 Eingegebener Wert ungiiltig CE j, Eingabe korrigieren
04 Index- oder Ziellinienfehler > 1 gon CE ], Index- oder Ziellinienfehler neu
bestimmen
05 REC | wahrend Distanzmessung CE ][ ce ], Messung wiederholen
06 REF_| (REC ] nicht maéglich, da keine | CE |
vorangehende Punktnummer existiert
09 Punktnummer 99 999 399 ber positiver CE |, nidchste Nummer wird 0 bei positiver
bzw. 0 bel negativer Zahlrichtung bzw. 99 999 999 bei negativer Zahlrichtung
12, 212 Batteriespannung zu schwach (10,9 V) Jeder Tastendruck schaltet Theodolit
automatisch ab
13 Unzulédssiger Messwert CE |, Funtion wiederholen
14 Unerlaubter Befehl wihrend CE_|[ CE ], Messung wiederholen

Distanzmessung

39



Error Ursache ‘Massnahmen
21 Parititsfehler oder falsche Ubertragungs- Ce |, Parametereinstellung und Kabel-
geschwindigkeit bei Datenempfang verbindung tberpriifen
221-226 | Schnittstellenfehler im Distanzmesser des ce | bei wiederhollem Aulftreten Service
TC 1600 benachrichtigen
22 Theodolit emplingt im Commandmode Ce ), Geriateanschluss GRE bzw. Compu-
bei [REC | kein «™». ter und Parameter-Einstellung liberprifen
24 Uberiragene Datenmenge von externem CE
Creriit zu gross. Die Datenmenge darf
max. inkl. CRLF aus B0 Zeichen bestehen
25,26,29 | Parameterfehler CE_|, Geriteanschiuss bzw. Parameter
iiberpriifen (wie bei Error 22)
31 Falsche Schnittstellenwahl CE_|, siche [ SET |[MODE| 25 bzw. 26
36 Datenmenge vom Distomat zu gross CE |, Parameter-Einstellung am Distanz-
messer und Verbindung iiberprifen
39 Distomat quittiert nicht mit «?». CE |, Parameter-Einstellung am Distanz-
messer und Verbindung iiberpriifen
41 Distomat-Parameter falsch eingestellt CE_|, Meter, ppm1 =0 und mm =
am Distanzmesser setzen
50— 57 Fehler im Winkelmess-System CE i, bel wiederholtem Auftreten Service
benachrichtigen
252, 253 | Interne Temperatur im Distanzmesser off | Gerit abkiithlen bzw. erwirmen
zu hoch oder zu tief lassen
255 Distanzmesser hat zu wenig Signal CE_[, Anzahl Prismen erhdhen

40




Error

Ursache

Massnahmen

256

58
60

61
62
67
69

70

71

72

73

74

DIL-Messprogramm: Unterschied zur
letzten Messung > 99,9 mm

Gerat ungeniigend honzontiert

Wi kann nicht geloscht werden, da es
im Registrierformat micht vorhanden ist

Maximale Anzahl von § Wi ist erreicht
Wi ist ungillug
Registrierformat enthilt kein REM-Wort

Registrierformat enthiilt keine
Punktnummer

Berechnung ist micht ausfuhrbar.

Der abgespeicherte Block unter der
angegebenen Punktnummer enthilt nicht
die notige Information

Die geforderten Werte sind unter der ange-
gebenen Punktnummer nicht gespeichert

Speicher vom REC-Modul ist annihernd
voll. Es konnen noch 20 Blocke registriert
werden

Gesuchte Punktnummer ist micht
vorhanden

Speicher vom REC-Modul ist voll, Der
letzte Punkt wurde nicht mehr registriert

CE |, Messung wiederholen

ce |, Gerat horizontieren

CE |, Registrierformat tiberpriifen

CE

cé |, Eingabe korrigieren
CE_|, Wi =71 setzen

CE |, Wi =11 setzen

CE

ce |, gilt als Vorwarnung. Die Meldung
erscheint nach jeder weiteren Registrierung

CE

ce |, neues REC-Modul einsetzen
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11. Wichtige Hinweise

Fernrohr des T1600 mit aufgesetztem Distomat sowie des TC 1600
nie direkt in die Sonne richten, weil dadurch die Dioden beschi-
digt werden kénnen.

Bei intensiver Scnneneinstrahlung wird empfohlen, das Gerat
durch einen Schirm zu schiitzen, da bei zu starker Erwdrmung die
Leistung der Sendediode und damit die Reichweite abnimmt.

Fiir optimale Empfangsleistung bei langen Distanzen wird emp-
fohlen die Reflektoren gegen intensive Sonneneinstrahlung abzu-
schirmen.

Im Fernrohrgesichtsfeld sollte immer nur ¢in Reflektor sichtbar
sein. Sind mehrere Reflektoren im Messstrahl, kdnnen wegen
Signalmischung Fehlmessungen auftreten.

Es gibt gewisse Funkgerite, die bei der Distanzmessung Messfehler
verursachen konnen, wenn wihrend der Messung dicht neben dem
Gerit die Sprechtaste gedriickt wird. Es empfiehlt sich, Funkgerate
auszuprobieren und gegebenenfalls wahrend der Distanzmessung
nicht zu senden.

REC-Modul vor direkter Sonnenbestrahlung schiitzen (maximale
Temperatur +70°C).

Bei Speisung von T 1600 mit Distomat oder TC 1600 mit schwacher
Einschubbatterie schaltet der Distomat bzw. der TC 1600 nach dem
Befehl [D1ST] automatisch ab, ohne dass die Meldung Error 12
erscheint.
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12. Priifen und Justieren

12.1 Stativ

Die Verbindungen von Metall und Holz miissen immer fest sein.
Falls erforderlich, zieht man die drei Inbusschrauben mit dem
Schliissel aus der Stativtasche bzw. dem gelben Schutzdeckel
méssig an (I, Bild 17).

Die Gelenke am Stativkopf lassen sich mit demselben Schliissel
nachstetlen (2, Bild 17). Alle drei Beine miissen in den Gelenken
gleichmaissig satt gehen. Hebt man das Stativ mit gespreizten Bei-
nen am Stativkopf vom Boden ab, so sollen die drei Beine ihre
gespreizte Stellung gerade noch beibehalten.

12.2 Alhidadenlibelle

Instrument horizontieren. Ist die Libelle richtig justiert, muss die
Blasenmitte in der Teilungsmitte stehen. Liegt der Spielpunkt mehr
als ein Intervall exzentrisch, so korrigiert man ihn durch Drehen
der Justierschraube mit dem Justierstift (Bild 18).




12.3 Dosenlibelle am Dreifuss

Instrument horizontieren. Theodolit aus dem Dreifuss nehmen.
Steht die Blase der Dosenlibelle nicht innerhalb des Einstellkreises,
so korrigiert man sie mit einem Justierstift an den zwei Kreuzloch-
schrauben des Dreifusses (Bild 19). Beim Drehen einer Justier-
schraube nach links lduft die Libellenblase auf diese Schraube zu,
beim Drehen nach rechts von dieser weg. Man dreht zuerst eine
Tustierschraube, bis die Blase auf der Linie Einstellkreis und zweite
Justierschraube steht und justiert dann die Blase mit der anderen
Schraube genau in den Einstellkreis, Schrauben nicht mehr dre-
hen, als zur Justierung notwendig ist.

12.4 Ziellinienfehler

Die Ziellinie wird im Werk so genau wie moglich justiert. Der
restliche Fehler wird nach seiner Bestimmung und Abspeicherung
bei jeder Winkelmessung automatisch berucksichtigt, siche 4.6.

Uberschreitet der Ziellinienfehler 10 mgon (30"), sollte man ihn
in einer Wild-Werkstatt justieren lassen.

Will man den Ziellinienfehler beim TI1600 selbst justieren, so
schraubt man den hinteren Teil der Fokussierhiilse ab (1, Bild 20).
Nach Anzieien des Punktes gibt man den Befeh! [ SET | [MODE] 11
RUN | ein, addiert vorzeichenrichtig (bei Zielung in Lage 1) oder
subtrahiert (bei Lage 2) den Ziellinienfehler zur Horizontalkreis-
ablesung und stellt mit dem Seitentrieb diesen errechneten Wert
ein.
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Bild 20 Justierung des Ziellinien-
fehiers

I Fokussierhiilse
2 Linke Justierschraube
3 Rechte Justierschraube

46

Steht der Vertikalfaden links des Zielpunktes, so 16st man mit dem
Justierstift die Justierschraube links des Fernrohrokulars um einen
geringen Betrag, zieht die rechte Schraube um den gleichen Betrag
an und kontrolliert die Wirkung im Fernrohr. Man korrigiert schritt-
welse, bis sich Vertikalfaden und Zielpunkt decken. Jedes {iber-
massige Anzichen der Schrauben vermeiden. Zur Kontrolle Prii-
fung nochmals wiederholen und Verlingerungshiilse wieder auf-
schrauben.

Nach Beenden der Justierung muss der neue Restfehler nach 4.7
nochmals neu bestimmt und abgespeichert werden.

Beim TC 1600 darf die Ziellinie so nicht justiert werden, weil dann
die optische Ziellinie nicht mehr parallel zum Infrarotstrahl des
Distanzmessers wire.

12.5 Hoéhenindexfehler

(Gemiss 4.5 bestimmen und abspeichern.




12.6 Optisches Lot

Bild 21 Justierung des optischen
Lotes

O
24
> ‘@
i QY
'
r’@-
L&D

Bild 22 Drehsinn der Justier-
schraube am optischen Lot

Das optische Lot des Dreifusses sollte regelmissig {iberpriift wer-
den, da jede Abweichung seiner Ziellinie von der Stehachse des
Theodolits zu Zentrierfehlern fuihrt.

Priifung mit Schnurlot: Instrument auf dem Stativ aufstellen und
horizontieren. Schnurlot einhiingen. Exzentnizititen des Schnur-
lotes durch Abloten bei verschiedenen Stellungen der Zentrier-
hiilse in der Zentralanzugschraube feststellen. Nach Entiernen des
Schnurlotes muss das Fadenkreuz des optischen Lotes im markier-
ten Lotungspunkt liegen. Ansonsten muss das optische Lot justiert
werden. Erreichbare Genauigkeit etwa 1 mm.

Priifung durch Umsetzen des Dreifusses; Instrument auf dem Sta-
tiv aufstellen und mit der Alhidadenlibelle horizontieren, Mit spit-
zem Bleistift Umrisslinie der Dreifussgrundplatte auf dem Stativ-
teller zeichpen. Lotungspunkt auf dem Boden markieren. Dreifuss
um 120° drehen und in Umrisslinie einpassen. Zentralanzugs-
schraube anziehen, Instrument horizontieren und Lotungspunkt
markieren. Vorgang in der dritten Stellung des Dreifusses wieder-
holen.

Fallen alle dret Markierungen in einem Punkt zusammen, ist das
optische Lot in Ordnung. Erhilt man dagegen drei emzelne Punkte,
so justiert man das Fadenkreuz auf den Schwerpunkt dieser drei
Punkte. Erreichbare Genauigkeit etwa 0,5 mm.

Justierung: Durch kombiniertes Drehen der zwei Schrauben (Bild
21) mit dem Schraubenzieher Fadenkreuz des optischen Lotes
schrittweise auf den markierten Bodenpunkt justieren, Drehsinn
der Justierschrauben, siche Bild 22.
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13. Pflege und Aufbewahrung

Transport: Fir den Transport mit Bahn, Schiff oder Flugzeug Geriit
schocksicher zu verpacken. Nach Maglichkeit Wild-Originalver-
packung verwenden.

Reinigen und Trocknen: Vor dem Reinigen Staub von Linsen oder
Prismen wegblasen. Objektive, Okulare und Prismen sind beson-
ders vorsichtig zu behandeln. Zum Reinigen einen sauberen, wei-
chen Lappen benutzen. Anhauchen des Glases vor dem Reinigen
Ist gestattet. Wenn ndétig Lappen mit reinem Alkohol etwas be-
feuchten. Keine andern Fliissigkeiten verwenden. Mit den Fingern
das Glas nicht beriihren.

Kabel und Stecker: Von Zeit zu Zeit saubern. Stecker diirfen nicht
verschmutzen. Vor Nisse schiitzen. Verschmutzte Stecker der Ver-
bindungskabel mit reinem Alkohol ausspiilen und anschliessend
gut trocknen lassen.

Beschlagene Prismen: Sind beschlagene Prismen kiihler als die
Umgebungstemperatur, Prisma unter der Jacke oder im Fahrzeug
einige Zeit erwirmen. Nur abwischen ist nicht geniigend.

Lagerung: Nass gewordene Geridte zu Hause auspacken. Instru-
mente, Behalter, Schaumeinsitze und Zubehor abtrocknen und
reinigen, Ausrustung erst wieder einpacken, wenn sie vollig trocken
ist,



14. Technische Daten

Winkelmessung

Nachfuhrungszeit

kontinuierlich
Absolut-Encoder

0,1-0,3s

Masseinheiten (wahlbar)

400 gon, 360° sexagesimal,
360° dezimal, 6400 mil

Anzeige (kleinste Einheit)

1%, 1", 0,0001°, 0,001 mil

Standardabweichung Hz: 0,5 mgon (1,5
nach DIN 18723 V: 0,5 mgon (1,5")
Automatischer Hohenindex Pendelkompensator
Einspielbereich +0,1 gon (5"
Einspielgenauigkeit 10,3 mgon (£17)
Fernrohr aufrechtes Bild

Vergrosserung mit Standard-
okular
Freier Objektivdurchmesser
Kiirzeste Zielweite
Sehfelddurchmesser
auf 1000 m
Fokussierung

30x
427 mm

1,7m

27m
grob/fein
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Neigungshereich

TC 1600, T1600 nit DI2000
T1600 mit DI1001/DI1600
Fernrchrlage 1

Fernrohrlage 2

voll durchschlagbar

—60 gon (—55°) bis zum Zenit
=33 gon (—30 bis zum Zenit

Anzeigen

2 LCD-Anzeigen
je 8 Ziftern plus Vorzeichen
Symbole zur Benutzerfihrung

2 Modelle

Tastatur und Anzeigen in beiden
Lagen oder Tastatur und Anzeigen
in Lage | und REC-Modul-
Einschub in Lage 2

Tastatur

wetterfest, 14 Tasten mit Mehr-
fachfunktionen
Auslosedruck 30 g

Distanzmessung T 1600
TC 1600

mit aufgesetzten Wild-Distomaten
Koaxiales Fernrohr flir
Richtungs- und Distanzmessung

Automatische Korrektur

Kreisexzentrzitit
Zieltinienfehler
Héhenindexfehler
Erdkrimmung und mittiere
Refraktion




Registrierung
REC-Modul GRM 10

Einsteckbarer Datenspeicher

GRE Datenterminal an Theodolit
anschliessbar ‘
REC-Meodul Speicher CMOS
Kapazitat 64 kByte oder
ca. 2000 Datenblocke
rosse 74 x60x 10 mm
Gewicht FALE
Daten paarweise Anzeige
T 1600 Horizontalwinke!  Vertikalwinkel

TC 1600/T 1600 mit Distomat

Mit Registriereinheit

Vertikalwinkel Schrigdistanz
Horizontalwinkel Horizontaldistanz
Zielpunkthohe Héhenunterschied
Ostkoordinate Nordkoordinate
Absteckungsdifferenzen
Punktnummer

Stromversorgung
stromverbrauch

Automatische Abschaltung

12V Gleichstrom

etwa 0,00 A

(ohne Anzeigenbeleuchtung)
etwa 3 Minuten nach letziem
Tastendruck

Einschubhatterie GEB 77
Sicherung

Gewicht

12V/0.45 Ah, NiCd, aufladbar
Mikrosicherung mit 2 Kontakt-
stiften, 2 A

0,2 kg
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Kleinbatterie GEB 70

12V/2 Ah, NiCd, aufladbar

Sicherung FST5020/T 2,5 A/5x20
Gewicht 0,9 kg

Universalbatterie GEB71 12V/7 Ah, NiCd, aufladbar
Sicherung FST5020/T 25 A/5x20
Gewicht 3,0kg

Betriebsdauer siche Seite 65

Ladegeriit GKI.12
Eingangsspannung

Leistungsaufnahme
L.adestrom
Ladezeit
Ladetemperatur
Sicherung

zum Laden von 2 GEB70 oder
GEB77

115V/230V +10%:; — 15%,
50/60 Hz

etwa 15 W

2 30,2 A *15 Yo

etwa 14 Stunden

+ 10°C bis +30°C
Temperatursicherung im
Transformator

Ladegerit GKL 14

Eingangsspannung
Leistungsaufnahme
Ladestrom
Ladezeit
Ladetemperatur

zum Laden einer Universal-
batterie GEB 71

115V/220V £20%, 50/60 Hz
etwa 25 W

0,7A £10%

etwa 14 Stunden

+ 10°C bis +30°C




Kippachshiohe
iber Dreifussteller

196 mm, wie T2, T1000, T2000

Libellenempfindlichkeit

Dosenlibelle (im Dreifuss) 872 mm
Alhidadenlibelle 30”/2 mm
Optisches Lot (im Dreifuss)  fokussierbar
Vergrosserung 2X
Temperaturbereich

Messung —20°C bis +50°C

Lagerhaltung

—40°C bis +70°C

Gewichte

T 1600 (ohne Dreifuss und
Batterie)

TC1600 (ohne Dreifuss und
Batierie)

Einschubbatterie GEB77
Dreifuss GDF 22

Behalter
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Distanzmessung mit Wild TC 1600

Standardabweichung
Normale Distanzmessung Imm + 2 ppm, Messzeit 4s
DIL-Wiederholungs-
MESSprogramim Jmm + 2 ppm, Messzeit 45
Schnellmessung 3mm + 2 ppm, Messzeit 3s
Tracking 10 mm + 2 ppm, Messzeit 125
Signalabschwiichung automatisch
Strahlunterbrechung ohne Einfluss
Reichweiten
Rund- Atmosphirische Bedingungen
Prismen ungiinstig? mittel?? schr gut™!
] 1,0 km 2.0 km 2,5 km
3 1,2 km 2,8 km 3.5 km
7 1.4 km 3,5 km 4.5 km
i1 1.6 km 4,0 km 5.5 km

') Stark dunstig, Sichtweite 3 km — oder intensiv sonnig, mit starkem LuftAimmern.

) Leicht dunstig, Sichtweite 15 km — oder teilweise sonnig, mit schwachem
Luftflimmern.

9 Bedeckl, dunstfrei, Sichtweite 30 km, kein Luftflimmern.

Trigerwelle 0,830 #m, infrarot




Messfirequenz
Feinmessung

50MHz=3m

-_—

Offnung des Messstrahls

(Halbwertsbreite)

2.5 (70 cm auf 1000 m)

Leistungsaufnahme

wihrend der Distanzmessung

etwa SW (0,4 A/12V)

Massstabsfaktor
Anderung pro Stufe

— 399 bis +399 ppm
| ppm

Additionskonstante
Anderung pro Stufe

—999 bis +999 mm
I mm

Automatische Korrektur

-

Kreisexzentrizitiit
Ziellinienichler
Hohenindexfiehler
Erdkrimmung und maittlere
Refraktion

fra— —r—
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SET

SET

ppm
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15. Prismenkonstante und
Massstabskorrektur

15.1 Prismenkonstante (mm)

miT

RUN

ppm

RUN

Die Prismenkonsiante muss am Theodolit eingegeben werden.
Gespeicherter mm-Wert am DISTOMAT auf Null setzen.

Damit die richtige Distanz angezeigt wird, muss die Prismenkon-
stante fir den jeweiligen Prismen-Typ vor der Distanzmessung
gesetzt werden. O mm flir Wild Rundprismen,

Bei Verwendung von Reflektoren anderer Hersteller muss die
Prismenkonstante zuerst auf einer bekannten Messstrecke be-
stimmt werden.

15.2 Massstabskorrektur (ppm)

Die Massstabskorrektur muss wie die Prismenkonstante am Theo-
dolit eingegeben werden. Den gespeicherten ppm-Wert am DISTO-
MAT auf Null setzen,

Mit der Eingabe einer Massstabskorrektur kdnnen distanzpropor-
tionale Reduktionen, wie zum Beispiel atmosphiirische Korrektur,
Reduktion auf Meereshéhe oder Projektionsverzerrung beriick-
sichtigt werden.




15.2.1 Atmosphiirische Korrektur AD,

Die angezeigte Distanz ist nur dann richtig, wenn die eingegebene
Massstabskorrektur in mm/km den zur Messzeit herrschenden
atmosphérischen Bedingungen entspricht.

Die atmosphirische Korrektur beriicksichtigt Luftdruck und Luft-
temperatur.

Soll die atmosphéarische Korrektur auf 1 ppm bestimmt werden,
muss die Lufttemperatur auf 1°C und der Luftdruck auf 3 mb
genau gemessen werden.

Zur groben Ablesung der atmosphéirischen Korrektur (10 ppm)
kann man anstelle des Luftdrucks die Gelidndehohe iiber Meer
verwenden,

Die atmosphirische Korrektur wird nach der foilgenden Formel
berechnet:

_ __0,29065p
oD, = 2818 1 + 0,00366t
AD, = atmosphirische Korrektur (ppm)
p = Luftdruck (mb)
t = Lufitemperatur (°C)
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15.2.2 Reduktion auf Meereshihe AD,

Die Reduktion auf Meereshéhe in ppm wird dem Diagramm 2 ent-
nommen. Die Werte sind immer negativ und beruhen auf folgen-
der Formel:

H
ﬂ.Dz = - T ’ 103
AD; = Reduktion auf Meereshéhe in ppm
H = Hobhe des Distanzmessers (1. M. in m
R = 6378 km

15.2.3 Projektionsverzerrung AD;

Die Grésse der Projektionsverzerrung richtet sich nach dem im
betreffenden Land beniitzten Projektionssystem, fiur das es meist
amtliche Tafelwerke gibt. Bei Zylinderprojektionen, z.B. GauB-
Kriger, kénnen die Korrekturwerte in ppm dem Diagramm 3 ent-
nommen werden. Die Werte beruhen auf der Formel:

_ X 6
ADy = R 10
AD, = Projektionsverzerrung in ppm
R = 6378 km
X = Nordwert, & Abstand von der Projektions-Nullinie mit

dem Massstabsfaktor 1, in km

In Landern, in denen der Massstabsfaktor nicht | ist, kann das
Diagramm 3 nicht direkt angewendet werden.



15.2.4 Beispiele

a) Nur atmosphirische Korrektur : |

t +15°C
H 560 m (p = 953 mb)

ADy +20 ppm (Diagramm 1)

b) Atmosphiirische Korrektur und Reduktion auf Meereshdhe
t +15°C

Il

H 560 m (p = 953 mb)
AD, = +20 ppm (Diagramm ]}
AD, = =90 ppm (Diagramm 2)
Summe = =70 ppm

c) Atmosphiirische Korrektur,
Reduktion anf Meereshithe und Projektionsverzerrung

t = +15°C

H = 560 m (p = 953 mb)

X = 125 km

AD, = 420 ppm (Diagramm 1)
AD, = —90 ppm (Diagramm 2}
AD; = 4190 ppm (Diagramm 3)
Summe = +120 ppm
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Atmosphérische Korrektur in ppm

Diagramm 1:
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ionsverzerrung in ppm
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Reflektor

Theadolit

s

Mecreshohe

Bild 23 Hohenmessung

16. Reduktionsformeln

Der Theodolit berechnet Schriagdistanz, Horizontaldistanz und
Hohenunterschied nach folgender Formel:

2 = Dy (1 +ppm- 100 + mm

2 = Angezeigte Schragdistanz

Dy = unkorrigierte Distanz in Meter (Messwert)

ppm = Massstabskorrektur in mm/km

mm = Prismenkonstante in mm

Horizontaldistanz . = Y~ A-X Y

Hohenunterschied <1 = X + B - Y?

Y = .A4-isin{|

X = .A-cos(

{ = Vertikalkreisablesung

A = A=K g 107
_ ] — k — . 108 -1

B = 7R 6,83 - 107 [m™']

K = 0,13

R = 637-10°m

Damit ist die Erdkrimmung und der mittlere Refraktionskoefli-
zient (k = (,13) bei 1 und <t berlicksichtigt. Ausserdem bezieht
sich =« auf die Standpunkthéhe des Theodolits nicht auf die
Reflektorhdhe.,
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17. Elektrische Ausriistung

17.1 12V Nickel-Cadmium-Batterien

Fur den Betrieb von Theodolit, Registriereinheit und Distomat
wird 12 V Gleichstrom bendtigt.

Drei verschiedene Batterien sind erhiltlich. Es kann aber auch
Jede andere 12V Gleichstrom-Spannungsquelle angeschlossen
werden, Ein Anschlusskabel fir eine 12V Autobatterie ist eben-
falls erhaltlich.

Bild 24 Einschubbatierie GEB77

! Sicherung ‘ .
2 Steckbuchse fiir Ladegerdt 17.2 Einschubbatterie GEB77
J Romakte Einsetzen der Batterie

4 Ersatzsicherung
@ 1. Drehknopf am Blinddeckel horizontal stellen.

2. Batterie in Blinddeckel einsetzen.

3. Drehknopf senkrecht stellen. Batterie ist im Blinddeckel
(I) verriegelt.

. Blinddeckel mit Batterie in Theodolitstiitze einsetzen.

Drehknopf am Blinddeckel zur Verriegelung horizontal
stellen.

e

Bild 23 Batterie in Blinddeckei
einsetzen und verriegeln




17.3 Externbatterien GEB70 und GEB71

Ist der Theodolit an eine Externbatterie angeschlossen, so ist die
Einschubbatterie automatisch abgeschaltet. Sie wird durch die
Externbatterie nicht geladen.

17.4 Betriebsdauer

Die Angaben Uiber die Betriebsdauer gelten fir neue Batterien bei

normaler Umgebungstemperatur (+20°C). Altere Batterien sowie
niedrige Temperaturen kénnen die Betriebsdauer herabsetzen.

Einschub- | Klein- Universal-

Bild 26 Aufladbare 12V NiCd- batterie batlerie batterie
Batterien ¢ GEB77 GEB70 GEB71
I Kleinbarterie GEB70, 2 Ah T 1600 1} | etwa 9 Std. | etwa 35 Std. | etwa 120 Std.
2 Universalbatterie GEB71, 7Ah
3 Sicherungshalter %?6]0%00 : twa 250 2 twa 1000 2 twa 3500 2
4 Steckbuchse fiir Batieriekabel mit Clwad ) | etwa )| etwa )
5 Steckbuchse fiir Ladegerat DISTOMAT
6 Steckbuchse fur Baiteriekabel und ) Dauerbetrieb

Ladegeral 2} Anzahl Winkel- und Distanzmessungen
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Bild 27  Anschlusskabel

[ Dateniibertragungskabef
Theodolit — GRE

2 Baiteriekabel Theodolit/Extern-
barterie

3 Batterie- und Dateniibertragungs-
kabel Theodolit — GRE — Extern-
batterie

17.5 L:aden der Batterien

Netzspannung 115V oder 220 V/230V am Spannungswahlschalter
des Ladegerites einstellen. Ladegeriit mit dem Wechselstromnetz
verbinden. Batterien anschliessen. Die rote Ladekontrollampe
leuchtet,

Ber Nichtbrennen der Ladekontrollampe ist die Verbindung zum
Netzstrom defekt, Batteriesicherung defekt oder .der Netzstrom
ausgefallen. Beim GKL 14 muss auch die griine Netzkohirollampe
leuchten. Ansonsten ist die Verbindung zum Stromnetz unter-
brochen oder der Netzstrom ausgefallen.

Es wird empfohlen, vor einem Feldeinsatz die Spannung der Bat-
terie’zu uberpriifen. Eine leere Batterie wird in 14 Stunden aufge-
laden.

Das Ladegerit GKL 12 besitzt einen 14 Stunden Uberladeschutz-
Timer. Ein Druck aufdie rote Taste 16st bei angeschlossener Batterie
einen 14stiindigen Ladevorgang aus. Bei Unterbrechung der Wech-
selstromversorgung wird der Timer automatisch neu gestartet. Nach
abgelaufener Ladezeit wird der Ladevorgang automatisch beendet.

Durch eine handelsiibliche Schaltuhr kann die Ladezeit individuell
gewdhlt und begrenzt werden, Beim unbeaufsichtigten Laden mit
dem GKL 14 wird eine Schaltuhr empflohlen.




17.6 Entladung einer 12V NiCd-Batterie

Das Bild 29 zeigt die typische Entladung einer NiCd-Batterie. Die
Spannung einer neu geladenen Batterie fallt rasch von 9 auf 7. Der
Spannungsabfall zwischen 7 und 3 erstreckt sich tiber langere Zeit
und 1st von 3 bis 1 wieder gross. Fallt die Batteriespannung unter
11.0V erscheint Error 12.

Bild 28 Ladegerdt GKL |2, Ladet
gleichzeitiz 2 Einschubbatterien oder
2 Kleinbatrerien.

! Ladegerdt GKL {2

2 Spannungswahlschalter auf
Unterseite HIS V230V

3 Ladekontrotlampen

§ Einschubbatteriec GEB77 M“usv ———4 —_—

5 Kleinbarterie GEB 70)

Batterie- Distanzmessung
spannung
moglich
1.0V — — — N B
Error
12 1 1 1 ] L L L
Bild 29 Entladungsdiagramm einer - ! - ! - | T
12V NiCd-Barterie 1 2 3 4 b5 & 7 8 9
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